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Szanowny Kliencie! 

 

Pragniemy podzi� kowa�  za zaufanie, jakie okazali nam Pa� stwo, kupuj� c nasze 
urz� dzenie. Zalety urz� dzenia ujawniaj�  si�  w pe
ni tylko wtedy, gdy urz� dzenie 
jest prawid
owo obs
ugiwane i wykorzystywane. Podczas przekazania urz� dzenia 
sprzedawca poinformowa
 Pa� stwa w zakresie obs
ugi, regulacji i konserwacji. 
Oprócz tej krótkiej informacji wymagane jest jednak równie�  dok
adne 
przestudiowanie instrukcji obs
ugi. 

Niniejsza instrukcja obs
ugi pozwoli Pa� stwu lepiej pozna�  urz� dzenie firmy 
LEMKEN GmbH & Co. KG oraz wykorzysta�  jego mo� liwo� ci zastosowania 
zgodnie z przeznaczeniem. 

Instrukcja obs
ugi zawiera wa� ne wskazówki o tym, jak nale� y eksploatowa�  
urz� dzenie w sposób bezpieczny, fachowy i ekonomiczny. Ich przestrzeganie 
pozwoli unikn��  zagro� e� , zredukowa�  zak
ócenia i okresy awarii oraz zwi� kszy�  
niezawodno��  i okres trwa
o� ci. Prosz�  przed pierwszym uruchomieniem 
dok
adnie i uwa� nie przeczyta�  instrukcj�  obs
ugi! 

Prosz�  zadba�  o to, aby instrukcja obs
ugi by
a zawsze dost� pna w miejscu 
u� ycia urz� dzenia. 

Instrukcja obs
ugi powinna by�  przeczytana i przestrzegana przez ka� d�  osob� , 
która wykonuje nast� puj� ce prace: 

·  monta�  i demonta� , 

·  ustawienia, 

·  eksploatacja, 

·  konserwacja i naprawa, 

·  usuwanie zak
óce�  oraz 

·  ostateczne wy
� czenie z eksploatacji i usuwanie zu� ytego urz� dzenia. 

 

Niniejszy dokument to oryginalna instrukcja obs
ugi. 
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Zamawianie cz �� ci zamiennych 

 

Do tego urz� dzenia do
� czana jest karta urz� dzenia, na której wymienione s�  
wszystkie istotne podzespo
y urz� dzenia. Do
� czona do urz� dzenia lista cz�� ci 
zamiennych obejmuje oprócz istotnych podzespo
ów równie�  te, które nie 
stanowi�  cz�� ci urz� dzenia. Prosz�  zwróci�  uwag�  na to, a� eby zamawia�  tylko 
te cz�� ci zamienne, które nale��  do podzespo
ów wymienionych na karcie 
urz� dzenia lub na za
� czonym wydruku komputerowym. Przy zamówieniu cz�� ci 
zamiennych nale� y równie�  poda�  oznaczenie typu i numer fabryczny urz� dzenia. 
Dane te znajduj�  si�  na tabliczce identyfikacyjnej. Prosz�  wpisa�  te dane do po-
ni� szych rubryk, aby zawsze by
y pod r� k� . 

 

Oznaczenie typu:  

Numer fabryczny:  

 

Nale� y stosowa�  tylko oryginalne cz�� ci zamienne firmy Lemken. Dorabiane 
cz�� ci negatywnie wp
ywaj�  na dzia
anie urz� dzenia, wykazuj�  si�  mniejsz�  
trwa
o� ci�  i oraz stanowi�  ryzyko i niebezpiecze� stwo, którego firma LEMKEN 
GmbH & Co. KG nie przewidywa
a. Poza tym powoduj�  wzrost wydatków na kon-
serwacj� . 

 

Serwis i cz �� ci zamienne 

 

Informacje dotycz� ce serwisu i cz�� ci zamiennych znajd�  Pa� stwo u 
miejscowego sprzedawcy lub na naszych stronach internetowych pod adresem 
www.lemken.com.  
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1 JAZDA POWROTNA NA UWROCIE 

 

Uwrot powinien na tyle szeroki, aby umo� liwia�  p
ynn�  jazd�  powrotn�  oraz 
dopasowan�  kolejn�  jazd� . W zale� no� ci od u� ytego ci� gnika wystarczaj� ca jest 
szeroko��  od 20 m do 40 m. 

 

Urz� dzenia doczepiane wychyla�  i opuszcza�  wy
� cznie podczas 
jazdy na wprost. Urz� dzenia doczepiane powinny by�  przy tym 
ustawione w linii prostej za ci� gnikiem. 

Wychylanie i opuszczanie urz� dze�  doczepianych podczas jazdy 
po zakr� tach niepotrzebnie zwi� ksza obci�� enie dzia
aj� ce na 
elementy konstrukcyjne i negatywnie oddzia
uje na � ywotno��  
tych� e urz� dze� . 

 
 

-  Doje� d� aj� c do uwrotu ca
kowicie wychyli�  urz� dzenia doczepiane (1), 
u� ywaj� c przy tym trzypunktowego podnoszenia hydraulicznego. W zale� no� ci 
od u� ytego urz� dzenia doczepianego odci�� ana jest przy tym tylna o�  ci� gnika. 
Patrz punkt „Tabela si
 obci�� enia”. 

-  Jazd�  powrotn�  poprowadzi�  po 
uku, tak aby ci� gnik przesun� 
 si�  dok
adnie 
o jedn�  szeroko��  robocz�  i znajdowa
 si�  wraz z urz� dzeniem w pozycji na 
wprost oranego pola. 

1 
3 
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-  Za pomoc�  trzystopniowego podnoszenia hydraulicznego ca
kowicie opu� ci�  
urz� dzenia doczepiane. 

-  W przypadku trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego z zaworem 
ograniczaj� cym ci� nienie (2) nale� y 
przytrzyma�  d� wigni�  obs
ugi lub 
przycisk obs
ugi urz� dzenia steruj� cego 
ci� gnika przez kilka sekund w po
o� eniu 
opuszczaj� cym, tak aby uk
ad uzyska
 
zadane mu ci� nienie robocze. 

-  Nast� pnie prze
� czy�  urz� dzenie 
steruj� ce ci� gnika w pozycj�  neutraln� . 

 

W po
� czeniu z ko
em serwomechanizmu (3) cz���  ci�� aru urz� dze�  
doczepianych przenoszona jest podczas jazdy powrotnej na w
a� ciwe ko
o 
serwomechanizmu. Dzi� ki temu tylna o�  ci� gnika jest mniej odci�� ana a o�  
podwozia mniej obci�� ana. Patrz punkt „Tabela si
 obci�� enia” i punkt „Ko
a 
serwomechanizmu”. 
 

 

2 
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2 PRZEPISY BHP 

 

Ogólne wskazówki dotycz � ce bezpiecze � stwa   

·  Przed ka� dym uruchomieniem skontrolowa�  p
ug i ci� gnik pod k� tem bezpiec-
ze� stwa pracy i ruchu drogowego! 

·  Oprócz wskazówek niniejszej instrukcji obs
ugi nale� y przestrzega�  ogólnie 
obowi� zuj� ce przepisy BHP! 

·  Umieszczone tabliczki ostrzegawcze i informacyjne podaj�  wa� ne wskazówki 
dla zapewnienia bezpiecznej pracy; ich przestrzeganie s
u� y Twojemu bezpiec-
ze� stwu! 

·  Korzystaj� c z dróg publicznych nale� y przestrzega�  obowi� zuj� ce przepisy! 

·  Przed rozpocz� ciem pracy zapozna�  si�  ze wszystkimi urz� dzeniami i 
elementami obs
ugi oraz ich dzia
aniem. Podczas pracy jest ju�  na to za pó� no! 

·  W celu unikni� cia po� aru utrzymywa�  maszyn�  w czysto� ci! 

·  Przed uruchomieniem i ruszeniem z miejsca sprawdzi�  najbli� sze otoczenie 
(Dzieci)! Zwróci�  uwag�  na dostateczn�  widoczno�� ! 

·  Zabieranie na p
ug innych osób podczas pracy i jazdy transportowej jest 
niedozwolone! 

·  Przepisowo doczepia�  p
ug i mocowa�  go tylko do przepisowych przyrz� dów! 

·  Przy doczepianiu i odczepianiu p
uga do wzgl� dnie od ci� gnika konieczne jest 
zachowanie szczególnej ostro� no� ci! 

·  Podczas monta� u i demonta� u ustawi�  w odpowiednim po
o� eniu urz� dzenia 
podpieraj� ce (stabilne ustawienie)! 

·  Ci�� ary zawsze umieszcza�  prawid
owo w przewidzianych do tego punktach 
mocowania! 

·  Przestrzega�  dopuszczalne obci�� enia osi, ci�� ary ca
kowite i wymiary 
transportowe! 

·  Sprawdzi�  i zamontowa�  wyposa� enie transportowe - np. o� wietlenie, 
urz� dzenia ostrzegawcze i ewentualne urz� dzenia zabezpieczaj� ce! 
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·  Liny wyzwalaj� ce z
� cza szybko roz
� czalne musz�  wisie�  lu� no i nie powinny 
si�  same wyzwala�  w niskim po
o� eniu! 

·  Podczas jazdy nigdy nie opuszcza�  stanowiska kierowcy! 

·  Na zachowanie si�  pojazdu, sterowno��  i zdolno��  hamowania maj�  wp
yw 
zamontowane lub doczepione urz� dzenia i ci�� ary balastowe. Dlatego zwróci�  
uwag�  na dostateczn�  sterowno��  i hamowanie! 

·  Na zakr� tach uwzgl� dnia�  du� y wysi� g i mas�  zamachow�  p
uga! 

·  Uruchamia�  p
ug tylko, gdy zamontowane s�  wszystkie urz� dzenia 
zabezpieczaj� ce i s�  one w po
o� eniu aktywnym! 

·  Przebywanie w zasi� gu pracy jest zabronione! 

·  Urz� dzenia hydrauliczne wolno uruchamia�  tylko wtedy, gdy w zasi� gu ich 
pracy nie ma � adnych osób! 

·  Na cz�� ciach nap� dzanych przez si
�  obc�  (np. cz�� ciach hydraulicznych) 
znajduj�  si�  miejsca zgniataj� ce i � cinaj� ce! 

·  Przed opuszczeniem ci� gnika p
ug odstawi�  na ziemi, wy
� czy�  silnik i wyj��  
kluczyk zap
onowy! 

·  Nikt nie mo� e przebywa�  mi� dzy ci� gnikiem i p
ugiem, je� li pojazd nie jest 
zabezpieczony hamulcem postojowym i pod
o� onymi klinami przed toczeniem 
si� ! 

·  Za
o� y�  i zablokowa�  ramiona ugniataj� ce przed jazd�  transportow� ! 

·  Zabezpieczy�  p
ug przed swobodnym toczeniem! 
 

 

 

Urz� dzenia podwieszane  

 

·  Zabezpieczy�  urz� dzenia przed swobodnym toczeniem! 

·  Przestrzega�  maks. dopuszczalne obci�� enia z
� cza, wahad
a poci� gowego 
lub zaczepu! 

·  Przy podwieszaniu na dyszlu nale� y zwróci�  uwag�  na wystarczaj� c�  swobod�  
ruchu w punkcie zaczepu! 
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Urz� dzenia doczepione (no � nik systemowy narz � dzi)  

·  Kategorie zawieszenia trzystopniowego podnoszenia hydraulicznego no� nika 
systemowego i doczepianych narz� dzi musz�  ze sob�  wspó
gra�  lub zosta�  ze 
sob�  zestrojone. 

·  Niebezpiecze� stwo obra� e�  spowodowanych miejscami zgniece�  i ci� cia w 
obr� bie dr�� ka trzypunktowego. 

·  Podczas transportu ulicznego ze z
o� onymi urz� dzeniami doczepianymi nale� y 
zadba�  o zabezpieczenie d� wigni obs
ugi przez roz
o� eniem. 

 

 

 

Instalacja hydrauliczny  

·  Instalacja hydrauliczny jest pod wysokim ci� nieniem! 

·  Przy pod
� czaniu si
owników hydraulicznych zwróci�  uwag�  na przepisowe 
pod
� czenie w�� y hydraulicznych! 

·  Przy pod
� czaniu w�� y hydraulicznych do uk
adu hydraulicznego ci� gnika 
zwróci�  uwag� , � eby uk
ad hydrauliczny zarówno po stronie ci� gnika, jaki i 
p
uga by
 w stanie bezci� nieniowym! 

·  Przy hydraulicznych po
� czeniach funkcjonalnych mi� dzy ci� gnikiem i p
ugiem 
nale� y oznakowa�  wszystkie gniazda 
� cz� ce i wtyki, aby wykluczy�  b
� dne 
czynno� ci obs
ugowe! W przypadku zamiany pod
� cze�  - odwrotna funkcja (np. 
podnoszenie / opuszczanie) - niebezpiecze� stwo wypadku! 

·  Regularnie sprawdza�  przewody hydrauliczne i wymienia�  w wypadku uszkod-
zenia lub zestarzenia! Nowe przewody musz�  odpowiada�  wymaganiom 
technicznym producenta p
uga! 

·  Podczas poszukiwania nieszczelno� ci stosowa�  odpowiednie � rodki 
pomocnicze ze wzgl� du na niebezpiecze� stwo skaleczenia! 
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·  Wytryskuj� ce pod wysokim ci� nieniem ciecze (olej hydrauliczny) mog�  prze-
nikn��  przez skór� , powoduj� c ci�� kie obra� enia! Przy obra� eniach 
natychmiast uda�  si�  do lekarza! Niebezpiecze� stwo infekcji! 

·  Przed pracami przy uk
adzie hydraulicznym odstawi�  p
ug, zapewni�  stan bez-
ci� nieniowy uk
adu i wy
� czy�  silnik! 

 

 

 

Opony  

·  Podczas prac przy oponach nale� y zawsze zwraca�  uwag�  na to, aby urz� d-
zenie by
o bezpiecznie odstawione i zabezpieczone przez przesuwaniem si�  
(kliny pod ko
a)! 

·  Montowanie opon wymaga odpowiednich umiej� tno� ci i w
a� ciwego przyrz� du 
monta� owego! 

·  Naprawy opon i kó
 powinni przeprowadza�  tylko fachowcy, pos
uguj� c si�  
odpowiednim do tego przyrz� dem monta� owym! 

·  Skontrolowa�  ci� nienie powietrza! Stosowa�  przepisowe ci� nienie powietrza! 
 

 

 

Konserwacja  

·  Naprawy, konserwacj�  i czyszczenie oraz usuwanie zak
óce�  przeprowadza�  
tylko przy wy
� czonym nap� dzie i nieruchomym silniku! -Wyci� gn��  kluczyk 
zap
onowy! 

·  Regularnie sprawdza�  zamocowanie nakr� tek i � rub - w razie potrzeby 
doci� gn�� ! 

·  Podczas prac konserwacyjnych przy podniesionym urz� dzeniu zawsze 
zabezpieczy�  je odpowiednimi elementami podporowymi! 

·  Przy wymianie narz� dzi roboczych z ostrzami stosowa�  odpowiednie narz� dzia 
i r� kawice! 

·  Usuwa�  zgodnie z przepisami zu� yte oleje, smary i filtry! 
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·  Przed pracami przy uk
adzie elektrycznym zawsze odci��  dop
yw pr� du! 

·  Wykonuj� c elektryczne prace spawalnicze przy ci� gniku i doczepionych 
urz� dzeniach, zdj��  z zacisku kabel przy pr� dnicy i akumulatorze! 

·  Cz�� ci zamienne musz�  odpowiada� , co najmniej wymaganiom technicznym 
ustalonym przez producenta p
uga! Zapewniaj�  to np. oryginalne cz�� ci 
zamienne! 

·  Przy zasobnikach gazu stosowa�  do nape
niania wy
� cznie azot – 
niebezpiecze� stwo wybuchu! 

 

 

 

Hamulce  

·  Przed ka� d�  jazd�  sprawdzi�  dzia
anie hamulców! 

·  Uk
ady hamulcowe nale� y poddawa�  regularnym, dok
adnym kontrolom! 

·  Prace regulacyjne i naprawcze przy uk
adzie hamulcowym mog�  by�  
wykonywane wy
� cznie w specjalistycznych warsztatach lub uznanych 
zak
adach zajmuj� cych si�  uk
adami hamulcowymi!  
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3 OS	ONY ZABEZPIECZAJ � CE 

3.1 Informacje ogólne 

Przed ka� dym u� yciem nale� y sprawdzi�  dzia
anie wszystkich os
on 
zabezpieczaj� cych oraz nale� y ich u� ywa�  lub obs
ugiwa�  je zgodnie z niniejsz�  
instrukcja. 
 

 
3.2 Urz� dzenia zabezpieczaj � ce 

 

 

W miejscach, gdzie systemowy no� nik 
narz� dzi transportowany jest drog�  
publiczn� , nale� y przed przewozem 
zamontowa�  urz� dzenia zabezpieczaj� ce 
(1). Urz� dzenia zabezpieczaj� ce 
montowane s�  na danym urz� dzeniu 
doczepianym za pomoc�  haków (2) i ta� m 
(3). 

 

 

3 
3 

3 

1 

3 

2 

1 
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4 ZAGRO� ENIA NADZWYCZAJNE 

4.1 Informacje ogólne 

Aby zagwarantowa�  bezpieczn�  eksploatacj�  urz� dzenia, nale� y bezwzgl� dnie 
przestrzega�  poni� ej przedstawionych wskazówek. 

4.2 Niebezpiecze � stwa podczas eksploatacji 

·  Podczas pracy trzyma�  si�  w bezpiecznej odleg
o� ci od masztów, zabudowa� , 
drzew i innych przeszkód. 

·  Narz� dzie sk
adane jest równocze� nie ku górze i w przód a rozk
adane w dó
 
i do ty
u. Sk
ada�  i rozk
ada�  narz� dzie wy
� cznie, gdy w pobli� u nie znajduj�  
si�  � adne osoby postronne; minimalna odleg
o��  z boku i do ty
u wynosi 10 m! 

·  W po
o� eniu z
o� onym urz� dzenie ma ponad 4 m wysoko� ci. Nigdy nie 
rozk
ada�  i nie sk
ada�  urz� dzenia w pobli� u instalacji elektrycznych ani 
instalacji wysokiego napi� cia, w obr� bie hal, w tunelach lub pod mostami. 

·  Podczas procesu sk
adania wysoko��  urz� dzenia si� ga od 5 m do 6 m. Sk
ada�  
urz� dzenie wy
� cznie w miejscach bez ogranicze�  wysoko� ci. 

·  Podczas rozk
adania urz� dzenia zadba�  o odpowiedni�  ilo��  miejsca. 
Rozk
ada�  urz� dzenie wy
� cznie w miejscach zapewniaj� cych urz� dzeniu z ty
u 
10 m a z lewej i prawej strony 8 m odst� pu od masztów, budynków, drzew i 
innych przeszkód. W razie w� tpliwo� ci rozk
ada�  urz� dzenie w innym miejscu. 

·  Powstaj� cy w trakcie pracy py
 mo� e ogranicza�  widoczno�� . W przypadku, gdy 
w zasi� gu pracy urz� dzenia znajduj�  si�  osoby postronne lub wzgl. py
 zbyt 
mocno ogranicza widoczno�� , nale� y bezzw
ocznie przerwa�  prac� . 

·  Przy je� dzie powrotnej na uwrocie odci�� ana jest tylna o�  ci� gnika. Nale� y 
upewni�  si� , � e wraz z urz� dzeniem stosowany jest ci� gnik wykazuj� cy nacisk 
osi tylnej wynosz� cy co najmniej 7000 kg! 

·  Podczas pracy na wahad
o poci� gowe oddzia
uje si
a od do
u i od góry (ujemna 
si
a obci�� enia). Nale� y upewni�  si� , � e wahad
o poci� gowe jest w 
odpowiednim stopniu przystosowane do takich obci�� e�  (patrz tabela si
 
obci�� enia). 
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4.3 Niebezpiecze � stwa podczas transportu 

·  Szeroko��  urz� dzenia w po
o� eniu transportowym wynosi 3,5 m, wzgl. 4 m. Do 
przewozu urz� dzenia u� ywa�  wy
� cznie ulic i dróg zapewniaj� cych bezpieczny 
transport. 

·  Urz� dzenie ma ponad 4 m wysoko� ci. Do przewozu urz� dzenia u� ywa�  
wy
� cznie ulic i dróg zapewniaj� cych bezpieczny transport. 

·  W zale� no� ci od szeroko� ci roboczej i wyposa� enia urz� dzenia nacisk osi 
mo� e przekroczy�  10 t; patrz punkt „Dane techniczne” niniejszej instrukcji. 
U� ywa�  wy
� cznie ulic i dróg przystosowanych do takich nacisków osi. 

·  Ci� gnik wraz z urz� dzeniem wykazuj�  du��  mas� . Nale� y dopilnowa� , aby 
zawsze istnia
a mo� liwo��  wystarczaj� cego wyhamowania kombinacji ci� gnik- 
-urz� dzenie, wzgl. osi� gni� te zosta
o przepisowe opó� nienie hamowania 
ci� gnika z urz� dzeniem. 
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5 SYMBOLE U� YWANE W INSTRUKCJI OBS	UGI 

5.1 Klasy zagro � enia 

W instrukcji obs
ugi u� ywane s�  nast� puj� ce symbole oznaczaj� ce szczególnie 
wa� ne informacje: 

NIEBEZPIE-
CZE	 STWO 

 

Oznaczenie bezpo� redniego zagro� enia o wysokim ryzyku 
powoduj� cego � mier�  lub ci�� kie uszkodzenie cia
a, je� eli nie 
zdo
ano go unikn�� . 

 

OSTRZE� ENIE 

 

Oznaczenie potencjalnego zagro� enia o � rednim ryzyku 
powoduj� cego ewentualnie � mier�  lub ci�� kie uszkodzenie cia
a, 
je� eli nie zdo
ano go unikn�� . 

 

UWAGA 

 

Oznaczenie zagro� enia o niewielkim ryzyku, które mo� e 
spowodowa�  lekkie lub � rednie uszkodzenie cia
a, je� eli nie 
zdo
ano go unikn�� . 

 

5.2 Wskazówki 

 

Oznaczenie szczególnych wskazówek dla u� ytkownika oraz 
innych szczególnie przydatnych lub wa� nych informacji s
u�� cych 
zwi� kszeniu efektywno� ci pracy oraz ekonomicznej eksploatacji. 
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6 TABLICZKI OSTRZEGAWCZE 

6.1 Informacje ogólne 

Narz� dzie� jest wyposa� ony we wszystkie urz� dzenia zapewniaj� ce bezpieczn�  
prac� . Tam, gdzie ze wzgl� du na niezawodno��  dzia
ania p
uga nie mo� na by
o 
ca
kowicie zabezpieczy�  miejsc stwarzaj� cych zagro� enie, znajduj�  si�  znaki 
ostrzegawcze, które wskazuj�  na te szcz� tkowe niebezpiecze� stwa. Uszkodzone, 
zgubione lub nieczytelne symbole ostrzegawcze musz�  by�  niezw
ocznie wymie-
nione. Jako numer do zamówienia s
u��  podane numery artyku
ów. 

6.2 Znaczenie znaków ostrzegawczych 

Nale� y zapozna�  si�  ze znaczeniem znaków ostrzegawczych. Poni� ej zamieszc-
zamy szczegó
owe wyja� nienia. 

 

UWAGA: Przed uruchomieniem przeczyta�  i przestrzega�  
instrukcj�  obs
ugi i wskazówki dotycz� ce 
bezpiecze� stwa! 

 

 

UWAGA:  Przed konserwacj�  i napraw�  nale� y wy
� czy�  silnik 
wyci� gn��  kluczyk! 

 

 

UWAGA:  Nie przebywa�  w zakresie roboczym i 
wychy
u urz� dzenia! 
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UWAGA:  Niebezpiecze� stwo zgniecenia! 

 

 

 

UWAGA:   Nie przebywa�  w zasi� gu sk
adania 
urz� dzenia. 

390 0540 
 

 

 

UWAGA: Akumulator ci� nieniowy jest pod ci� nieniem gazu i 
oleju. Demonta�  i naprawa musz�  by�  wykonywane 
jedynie zgodnie ze wskazówkami podr� cznika tech-
nicznego. 

 

 

 

UWAGA: Zachowa�  odst� p do elektrycznych przewodów 
wysokiego napi� cia! 
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UWAGA!  Przestrzega�  dostatecznego nacisku 
osi tylnej! 

 

 
6.3 Po
o � enie znaków ostrzegawczych 
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 Inne symbole graficzne 

 

24 

7 INNE SYMBOLE GRAFICZNE 

 

Urz� dzenie smarowa�  i konserwowa�  
zgodnie z planem konserwacji! 
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8 BUDOWA I OPIS 

8.1 Przegl � d 
 

 
 

1 Uk
ad poci� gowy z uchem poci� gowym 
2 Dyszel o profilu V 
3 Podpórka w uchwycie transportowym 
4 Skrzynia na narz� dzia 
5 Rama podstawowa 
6 Rama sk
adana (cz���  � rodkowa) 
7 Rama sk
adana (cz���  boczna) 
8 O�  z ko
ami 
9 Trzystopniowe podnoszenie hydrauliczne 

10 Prowadzenie wg
� bne z rolk�  
11 Urz� dzenie doczepiane 
12 Dolny dr�� ek kieruj� cy 
13 Górny dr�� ek kieruj� cy 
14 Zaczep zatrzaskowy ze stabilizatorem 

wahad
a 
15 Regulowany zawór ograniczaj� cy 

ci� nienie 
16 O�  

 

2 

11 

3 
6 

9 

10 1 4 

12 
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1 Uk
ad poci� gowy z uchem poci� gowym 
2 Dyszel o profilu V 
3 Podpórka w uchwycie transportowym 
4 Skrzynia na narz� dzia 
5 Rama podstawowa 
6 Rama sk
adana (cz���  � rodkowa) 
7 Rama sk
adana (cz���  boczna) 
8 O�  z ko
ami 
9 Trzystopniowe podnoszenie hydrauliczne 

10 Prowadzenie wg
� bne z rolk�  
11 Urz� dzenie doczepiane 
12 Dolny dr�� ek kieruj� cy 
13 Górny dr�� ek kieruj� cy 
14 Zaczep zatrzaskowy ze stabilizatorem 

wahad
a 
15 Regulowany zawór ograniczaj� cy  

ci� nienie 
16 O�  

5 9 3 
4 8 

11 

2 
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Uniwersalne ko
o serwomechanizmu w po
o� eniu 
transportowym 

 
Ko
o serwomechanizmu podczas jazdy powrotnej 

17 Ko
o serwomechanizmu (uniwersalne ko
o 
serwomechanizmu) 

18 Si
ownik hydrauliczny dla wysi� gnika ko
a 

19 Si
ownik hydrauliczny dla osi ko
a 
ogonowego 

20 Czujnik ograniczaj� cy wysoko��  zawieszenia 

21 Czujnik rejestruj� cy ustawienie w po
o� eniu 
transportowym 

22 Czujnik rejestruj� cy ustawienie w po
o� eniu 
roboczym 

23 Hamulec ogonowy dla osi ko
a ogonowego 

24 	 ruba zderzakowa dla wysi� gnika ko
a 

25 Manometr ze wskazaniem ci� nienia ko
a 
serwomechanizmu w po
o� eniu 
transportowym 

26 Trzpienie blokady 

15 

16 

5 

14 

13 

12 

9 

17 

17 

18 

19 

24 

25 

26 
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8.2 Uk
ad poci � gowy z uchem poci � gowym 

Uk
ad poci� gowy z uchem poci� gowym s
u� y do podczepiania do odpowiedniego 
dwuuchwytowego wahad
a poci� gowego ci� gnika. 

8.3 Rama sk
adana z trzystopniowym podnoszeniem hyd raulicznym 

Nad ram�  sk
adane i rozk
adane s�  doczepiane narz� dzia, montowane w obr� bie 
uk
adu hydrauliki trzypunktowej. Elementy boczne unoszone s�  wówczas 
ukiem 
ponad uko� nie ustawionymi osiami obrotowymi i umiejscawiane nad ko
ami. 

8.4 O�  z ko
ami 

O�  z ko
ami jest przystosowana do nacisku na osie si� gaj� cego du� o ponad 10 t. 
Istnieje mo� liwo��  znacznego zmniejszenia nacisku na osie za pomoc�  ko
a 
serwomechanizmu. 

8.5 Trzystopniowe podnoszenie hydrauliczne 

Trzystopniowe podnoszenie hydrauliczne umo� liwia monta�  ró� nych narz� dzi 
doczepianych. W po
� czeniu z ko
em serwomechanizmu podczas jazdy powrotnej 
na uwrocie, w zale� no� ci od ci� nienia oleju w obr� bie hydrauliki uk
adu 
trzypunktowego, ci�� ar narz� dzi spoczywa w du� ej mierze na kole 
serwomechanizmu. 

8.6 Prowadzenie wg
 � bne z rolk �  

Dzi� ki prowadzeniu wg
� bnemu z rolk�  mo� liwe jest prowadzenie urz� dze�  
doczepianych Smaragd 9 U i ko
a wsporczego na sta
ej g
� boko� ci. W po
� czeniu 
z urz� dzeniami doczepianymi Rubin polepszone zostaje prowadzenie boczne 
urz� dze� . 

18 

20 

21 

22 

23 
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8.7 Zaczep zatrzaskowy ze stabilizatorem wahad
a 

Zaczep zatrzaskowy u
atwia monta�  oraz demonta�  urz� dze�  doczepianych. 
Stabilizator wahad
a zapewnia indywidualne dopasowanie urz� dze�  
doczepianych do w
a� ciwo� ci gleby. 

8.8 Regulowany zawór ograniczaj � cy ci � nienie 

W po
� czeniu z narz� dziami doczepianymi Rubin zawór ten umo� liwia 
przeniesienie ci�� aru no� nika systemowego na narz� dzia. Jest to konieczne w 
wypadku, gdy tarcze wkl� s
e bardzo s
abo wnikaj�  w gleb� . 

8.9 Ko
o serwomechanizmu (ko
o wsporcze i ko
o uniw ersalne 
serwomechanizmu) 

Podczas jazdy powrotnej na uwrocie ko
o serwomechanizmu redukuje nacisk osi 
no� nika systemowego oraz si
�  obci�� enia wahad
a poci� gowego o ponad 
2000 kg. 

8.10 Ko
o uniwersalne serwomechanizmu 

Podczas przewozu ko
o uniwersalne serwomechanizmu przejmuje cz���  ci�� aru 
no� nika systemowego i umo� liwia w przypadku ci� gników Gigant 12S/1000 
i Gigant 12/1200 osi� gni� cie nacisku osi podwozia wynosz� ce mniej ni�  10 t. 

8.11 Czujniki 

Czujniki rejestruj�  ka� de ustawienie ko
a serwomechanizmu, które nast� pnie jest 
automatycznie przetwarzane przez system sterowania, co pozwala na 
zapewnienie bezawaryjnej eksploatacji ci� gnika, równie�  w przypadku 
przestawienia narz� dzia z po
o� enia roboczego w po
o� enie transportowe i na 
odwrót. 

8.12 Hamulec ogonowy 

Hamulec ogonowy wyhamowuje o�  ogonow�  ko
a uniwersalnego 
serwomechanizmu, zapewniaj� c w ten sposób stabilny ruch nad�� ny ko
a 
uniwersalnego 
serwomechanizmu. 

8.13 Przegub wysi � gnika ko
a (ko
o serwomechanizmu) 

Sworze�  blokuj� cy umo� liwia blokad�  przegubu wysi� gnika ko
a. Jest to 
konieczne w przypadku wymiany narz� dzi doczepianych, kiedy nale� y unie��  ko
o 
serwomechanizmu. Tylko wówczas mo� liwe jest odsuni� cie no� nika 
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systemowego od zdemontowanych narz� dzi lub podjechanie do narz� dzi, które 
maj�  zosta�  do niego pod
� czone. 
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9 UK	AD HAMULCOWY 

9.1 Uk
ad hamulcowy, pneumatyczny, nadci � nieniowy 

9.1.1 Przegl � d 

 

1 Zbiornik spr�� onego powietrza 

2 Zawór odwadniaj� cy 

3 Zawór parkingowy (hamulec 
postojowy) 

4 Zawór luzuj� cy 

5 Zawór hamulcowy przyczepy 

6 Filtr 

 

 

7 Spr�� ynowy zawór hamulcowy 

8 D� wignia hamulca 

9 	 ruba z 
bem m
oteczkowym 

10 Uchwyt na � rub�  z 
bem 
m
oteczkowym 

11 Dr�� ek hamulcowy 

 

 
9.1.2 Opis dzia
ania 

Hamulec postojowy 

Hamulec postojowy jest w gotowo� ci roboczej, gdy � ruba z 
bem m
oteczkowym 
(9) zosta
a zdemontowana, umieszczona w uchwycie (10) i zabezpieczona. 

Jako hamulec postojowy s
u� y zawór parkingowy (3). Aby zaci� gn��  hamulec 
postojowy, nale� y nieco wyci� gn��  czerwony przycisk zaworu parkingowego (3). 
W wyniku wci� ni� ciu czerwonego przycisku nast� pi ponowne zwolnienie hamulca 
postojowego. 
 

Odczepianie przewodów hamulcowych 

4 

1 

2 

3 

5 

6 

7 

11 

8 

9 

10 
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Po odczepieniu przewodu hamulcowego z czerwonym przyciskiem sprz� gu 
nast� pi rozpocz� cie hamowania = hamowanie automatyczne. W tym przypadku 
manewrowanie nie jest ju�  mo� liwe. 
 

Zawór hamulcowy przyczepy z zaworem luzuj � cym 

 

Za pomoc�  zaworu luzuj� cego (4) mo� na 
zwolni�  zaci� gni� ty hamulec. W tym celu 
nale� y nacisn��  czarny przycisk zaworu 
luzuj� cego (4). 

Wyci� gn��  czarny przycisk zaworu 
luzuj� cego (4), je� li zwolniony hamulec ma 
zosta�  ponownie zaci� gni� ty. 

Je� eli ci� nienie robocze spadnie poni� ej 3 barów, czarny przycisk zaworu 
luzuj� cego (4) zostanie automatycznie wyci� ni� ty i nast� pi zaci� gni� cie hamulca. 
 

Spr �� ynowy zawór hamulcowy 

 

Je� eli ci� nienie robocze uk
adu 
hamulcowego spadnie poni� ej 3 barów, 
hamulec jest ustalany za pomoc�  spr�� yny 
cylindra hamulca spr�� ynowego. Przy tym 
dr�� ek hamulcowy (11) wysuwa si�  nieco i 
ustala hamulec poprzez d� wigni�  
hamulcow�  (8). Je� eli d� wignia 
hamulcowa (8) zostanie przy tym 
odchylona o ponad 40 mm, nale� y 
wyregulowa�  hamulec. Patrz punkt 
„KONSERWACJA”. 

 

 
9.2 Hydrauliczny uk
ad hamulcowy 

Hydrauliczny uk
ad hamulcowy jest jeszcze w fazie projektowania. Nie jest 
jeszcze dost� pny. 
 

 

4 

11 
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OSTRZE� ENIE 

 

Zagro � enie spowodowane 
 le konserwowanym uk
adem 
hamulcowym 


 le konserwowany uk
ad hamulcowy nie wykazuje brak dzia
ania 
lub nieprawid
owe dzia
anie hamulców. Powoduje to wyd
u� enie 
drogi hamowania, przypadki najechania lub nawet przewrócenie 
si�  ci� gnika. 

·  Wykonywa�  regularnie konserwacj�  hamulca. 

·  Przed ka� dym u� yciem sprawdzi�  dzia
anie uk
adu 
hamulcowego. 
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10 KO	O SERWOMECHANIZMU 

10.1 Informacje ogólne 

Dostarczanym ko
em serwomechanizmu mo� e by�  ko
o wsporcze lub ko
o 
uniwersalne serwomechanizmu. W po
� czeniu z narz� dziami doczepianymi Rubin 
nale� y zasadniczo zastosowa�  ko
o serwomechanizmu, tak aby tylna o�  ci� gnika 
nie zosta
a zbytnio odci�� ona w trakcie jazdy powrotnej na uwrocie. Patrz tabela 
si
 obci�� enia. 

10.2 Ko
o wsporcze serwomechanizmu 

 

Kiedy sk
adane i rozk
adane s�  urz� dzenia 
doczepiane (1) lub kiedy w po
o� eniu 
roboczym u� ywane jest trzypunktowe 
podnoszenie hydrauliczne, na wahad
o 
poci� gowe ci� gnika oddzia
uj�  du� e 
ujemne si
y obci�� enia. Ujemna si
a 
obci�� enia redukowana jest o oko
o 2000 
kg w przypadku zastosowania ko
a 
serwomechanizmu (2), takiego jak ko
o 
wsporcze lub ko
o uniwersalne 
serwomechanizmu. 

 

1 

3 

2 
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10.3 Ko
o uniwersalne serwomechanizmu 

 

 

Kiedy w po
o� eniu transportowym nacisk 
osi podwozia (3) jest zbyt du� y, mo� na go 
zredukowa�  o oko
o 3000 kg za pomoc�  
ko
a uniwersalnego serwomechanizmu (2). 
Ko
o uniwersalne serwomechanizmu (2) 
przejmuje wówczas równe oko
o 3000 kg 
obci�� enie wraz z ci�� arem w
asnym. 
Dodatkowo si
a obci�� enia wahad
a 
poci� gowego podnosi si�  o prawie 1000 
kg. 

Patrz tabela si
 obci�� enia. 

 

2 

1 

2 
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10.4 Uk
ad hydrauliczny ko
a serwomechanizmu 

 

 

Je� eli no� nik systemowy narz� dzi 
wyposa� ony zosta
 w ko
o wsporcze lub 
ko
o uniwersalne serwomechanizmu, uk
ad 
hydrauliczny no� nika systemowego 
narz� dzi nale� y w
a� ciwie prze
� czy�  za 
pomoc�  zaworu 6/2-dro� nego (4). 

 

D� wignia (5) w górze = mo� na z
o� y�  i roz
o� y�  urz� dzenia doczepiane. W 
z
o� onym po
o� eniu transportowym ko
o wsporcze lub ko
o 
uniwersalne serwomechanizmu mo� e zosta�  wychylone do 
po
o� enia transportowego za pomoc�  osobnego urz� dzenia 
steruj� cego ci� gnika. Za pomoc�  dodatkowego urz� dzenia 
steruj� cego ko
o uniwersalne serwomechanizmu mo� e zosta�  
opuszczone w celu przej� cia obci�� enia wynosz� cego do 3000 
kg (ci� nienie systemowe = 170 barów) – patrz manometr 
tylnego ko
a uniwersalnego serwomechanizmu. 

D� wignia (5) u do
u = w roz
o� onym po
o� eniu roboczym mo� na wychyla�  
i opuszcza�  urz� dzenia doczepiane i równolegle wychyla�  
i opuszcza�  ko
o serwomechanizmu. 

4 

5 

4 

5 
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10.5 Przestawianie ko
a serwomechanizmu 

10.5.1 Z po
o � enia roboczego w po
o � enie transportowe 

 

 

Po z
o� eniu urz� dze�  doczepianych i 
uruchomieniu urz� dze�  steruj� cych ko
a 
serwomechanizmu zostaje ono wysuni� te 
do przodu do po
o� enia transportowego. 
Nast� pnie ko
o uniwersalne 
serwomechanizmu nale� y opu� ci�  do 
po
o� enia no� nego za pomoc�  
dodatkowego urz� dzenia steruj� cego 
ci� gnika, tak aby zredukowa�  nacisk osi 
no� nika systemowego narz� dzi. 
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10.5.2 Blokada przegubu 

 
Zablokowany przegub 

 
Odblokowany przegub 

W przypadku, gdy na no� niku 
systemowym zamontowane lub 
zdemontowane ma zosta�  urz� dzenie 
doczepiane, nale� y wychyli�  ko
o 
serwomechanizmu tak daleko, � eby mo� na 
by
o porusza�  nim ponad narz� dziami 
doczepianymi. W tym celu w po
o� eniu 
roboczym odchylonego do ty
u ko
a 
serwomechanizmu nale� y zablokowa�  
przegub (6) za pomoc�  trzpienia (7) i 
wychyli�  ko
o serwomechanizmu na 
wysoko��  oko
o 2 m. Po 
monta� u/demonta� u urz� dze�  
doczepianych opu� ci�  ko
o 
serwomechanizmu i odblokowa�  przegub 
(6). W tym celu w
o� y�  trzpie�  (7) w otwór 
(8). 

 

 

6 

8 

7 
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11 PRZYGOTOWANIE CI� GNIKA DO EKSPLOATACJI 

11.1 Opony 

We wszystkich oponach ci� gnika – zw
aszcza w tylnych oponach – musi zosta�  
zachowane takie samo ci� nienie. W szczególnie utrudnionych warunkach nale� y 
zastosowa�  dodatkowe obci�� niki kó
 lub równomiernie nape
ni�  opony wod� . 
Patrz równie�  instrukcja u� ytkowania dostarczona przez producenta ci� gnika. 
 
11.2 Wahad
o poci � gowe 

 

Aby zaczepi�  no� nik systemowy narz� dzi 
GIGANT, przy ci� gniku musi znajdowa�  
si�  dwuuchwytowe wahad
o poci� gowe (1) 
dopuszczone dla nacisków (si
 obci�� enia) 
dzia
aj� cych od góry i od do
u. W poni� szej 
tabeli przedstawiono si
y obci�� enia w 
zale� no� ci od wyposa� enia i szeroko� ci 
roboczej. 

 

Dopuszczalna najwy� sza si
a obci�� enia wyst� puje, kiedy wahad
o poci� gowe 
wsuni� te zosta
o w najkrótszym po
o� eniu. W pozycji wsuni� tej wahad
o 
poci� gowe musi zosta�  zabezpieczone. Ponad uchem poci� gowym (2) nale� y 
zamontowa�  tarcz�  ochronn�  (3), chroni� c�  przed zu� yciem si�  elementu. 

Patrz równie�  instrukcja u� ytkowania dostarczona przez producenta ci� gnika. 
 

 

2 

3 

1 
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11.2.1 Tabela si
 obci �� enia 

No� nik systemowy narz � dzi 
GIGANT 

Si
a obci �� enia 
wahad
a 
poci � gowego 
w po
o � eniu 
transportowym  

Si
a obci �� enia 
wahad
a 
poci � gowego 
w po
o � eniu 
roboczym  

Ujemna si
a 
obci �� enia wahad
a 
poci � gowego przy 
je
 dzie powrotnej  

12/1000 Rubin 2000 kg ‹ 1000 kg od -3500 kg 
do -3800 kg 

12/1000 Rubin 
z ko
em wsporczym 
serwomechanizmu 

1900 kg ‹ 1000 kg od -1500 kg 
do -1800 kg 

12/1000 Rubin 
z ko
em 
uniwersalnym 
serwomechanizmu 

2900 kg ‹ 1000 kg od -1500 kg 
do -1800 kg 

12/1200 Kompaktor 
systemowy 1700 kg ‹ 1000 kg od -2600 kg 

do 2900 kg 
12/1200 Kompaktor 

systemowy z ko
em 
wsporczym 
serwomechanizmu 

1600 kg ‹ 1000 kg od -700 kg 
do -1000 kg 

12/1200 Kompaktor 
systemowy z ko
em 
uniwersalnym 
serwomechanizmu 

2600 kg ‹ 1000 kg od -700 kg 
do -1000 kg 

12/1200 
Smaragd 1800 kg ‹ 1000 kg od -2700 kg 

do -3000 kg 
 Smaragd 

z ko
em wsporczym 
serwomechanizmu 

1700 kg ‹ 1000 kg od -800 kg 
do -1100 kg 

 Smaragd  
z ko
em 
uniwersalnym 
serwomechanizmu 

2700 kg ‹ 1000 kg od -800 kg 
do -1100 kg 

12S/1200 
Rubin 2400 kg ‹ 1000 kg od -4200 kg 

do -4500 kg 
12S/1200 Rubin 

z ko
em wsporczym 
serwomechanizmu 

2300 kg ‹ 1000 kg od -2200 kg 
do -2500 kg 

12S/1200 Rubin 
z ko
em 
uniwersalnym 
serwomechanizmu 

3300 kg ‹ 1000 kg od -2200 kg 
do -2500 kg 

Dane dotycz� ce ko
a serwomechanizmu zak
adaj� , � e ko
o serwomechanizmu odchylone jest do po
o� enia 
roboczego oraz � e ci� nienie systemowe si
ownika hydraulicznego wysi� gnika ustawione zosta
 na oko
o 115 
barów. 
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Pozosta
o� ci gleby przylegaj� ce do narz� dzi i wa
ów oraz zmiany przej� cia si
 
obci�� enia poprzez ko
o wsporcze i ko
o uniwersalne serwomechanizmu mog�  
wp
ywa�  na zmian�  ww. warto� ci. 

Czynniki  w po
o � eniu 
transportowym  podczas jazdy powrotnej  

Przylegaj� ca gleba Zwi� kszenie si
y 
obci�� enia Zwi� kszenie ujemnej si
y obci�� enia 

Wi� ksze przej� cie si
y 
obci�� enia 

Przy kole uniwersalnym 
serwomechanizmu 
– zwi� kszenie si
y 
obci�� enia 

Redukcja ujemnej si
y obci�� enia 

Mniejsze przej� cie si
y 
obci�� enia 

Przy kole uniwersalnym 
serwomechanizmu 
– zmniejszenie si
y 
obci�� enia 

Zwi� kszenie ujemnej si
y obci�� enia 

 

 
11.3 Nacisk osi 

Przy je� dzie powrotnej na uwrocie odci�� ana jest tylna o�  ci� gnika. Warto��  
odci�� enia osi tylnej odpowiada ujemnej sile obci�� enia wyst� puj� cej w trakcie 
jazdy powrotnej na uwrocie. W przypadku ci� gnika Gigant 12/1200 Smaragd jest 
to na przyk
ad od 2700 kg do 3000 kg. Patrz tabela si
 obci�� enia. 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo spowodowane u � yciem nieodpowiednich 
ci � gników 

·  Stosowa�  wy
� cznie ci� gniki, których minimalna si
a obci�� enia 
tylnej osi wynosi 7 t (bez doczepionych lub przywieszonych 
narz� dzi). 
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11.4 Niezb� dne gniazdka elektryczne 

Elektryczne odbiorniki urz� dzenia wymagaj� , aby ci� gnik wyposa� ony zosta
 
w nast� puj� ce � ród
a pr� du. 

Odbiornik  Volt  
Bezpo � rednie 
pod
 � czenie do 
akumulatora ci � gnika  

Gniazdko 
elektryczne  

Instalacja o � wietleniowa  12 - wg DIN-ISO 1724 

Sterowanie ko
em 
serwomechanizmu  

12 - wg DIN 9680 

 

Odstawiaj� c ci� gnik nale� y pami� ta�  o od
� czeniu zasilania sterowania ko
em 
serwomechanizmu i wyci� gni� ciu wtyczki z gniazdka. Zawory elektryczne ko
a 
serwomechanizmu pobieraj�  energi�  elektryczn�  równie�  w przypadku, gdy silnik 
ci� gnika pozostaje wy
� czony. 
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11.5 Niezb� dne hydrauliczne urz � dzenia steruj � ce 

Do uruchamiania wymienionych poni� ej poszczególnych urz� dze�  hydraulicznych 
ci� gnik musi by�  wyposa� ony w nast� puj� ce urz� dzenia steruj� ce: 
 

Urz� dzenie hydrauliczne  
Urz� dzenie 

steruj � ce dzia
aj � ce 
jednokierunkowo  

Urz� dzenie 
steruj � ce dzia
aj � ce 

dwukierunkowo  
Kolor  

Sk
adanie i rozk
adanie  X czerwony 

Trzystopniowe podnoszenie 
hydrauliczne 
Gigant 12S 

 X zielony 

Trzystopniowe podnoszenie 
hydrauliczne 
Gigant 12 

X  zielony 

Ko
o wsporcze 
serwomechanizmu 

Opuszczanie wysi� gnika 
 X niebieski 

Ko
o uniwersalne 
serwomechanizmu 

Opuszczanie wysi� gnika 
 X niebieski 

Ko
o uniwersalne 
serwomechanizmu 

Opuszczanie ko
a ogonowego 
 X � ó
ty 

Hydrauliczna regulacja szyny 
tn� cej X  czarny 
 

 
11.6 Uk
ad hamulcowy 

11.6.1 Uk
ad hamulcowy pneumatyczny 

Uk
ad hamulcowy pneumatyczny urz� dzenia wymaga, aby traktor wyposa� ony by
 
w dwuobwodowy uk
ad hamulcowy pneumatyczny ze z
� czami 
samozamykaj� cymi z godnie z ISO 1728. 
 

 
11.6.2 Uk
ad hamulcowy hydrauliczny 

Uk
ad hamulcowy hydrauliczny wymaga, aby traktor wyposa� ony by
 w sprz� g hydrauliczny wielko� ci BG 3. 
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12 DOCZEPIANIE I ODCZEPIANIE 

OSTRO� NIE 

 

·  Urz� dzenie doczepia�  wy
� cznie do dwuuchwytowego wahad
a 
poci� gowego (1)! 

·  Wahad
o poci� gowe (1) musi by�  przystosowane do przyj� cia 
zarówno dodatnich, jak i ujemnych si
 obci�� enia zgodnych 
z tabel�  si
 obci�� enia. 

 

12.1 Doczepianie urz � dzenia 

 

 

 

W przypadku, gdy ci� gnik wyposa� ony 
zosta
 w odpowiednie wahad
o poci� gowe 
(1), nale� y post� powa�  zgodnie z 
nast� puj� cymi wskazówkami: 

-  Za pomoc�  korby (3) podpórki (4) 
ustawi�  ucho poci� gowe (2) na 
wysoko� ci umo� liwiaj� cej w
a� ciwe 
doczepienie urz� dzenia. Ucho 
poci� gowe (2) jest ustawione poprawnie, 
kiedy ponad uchem poci� gowym (2) 
mo� liwe jest zamontowanie podk
adki 
plastikowej (5). 

-  W razie potrzeby pod uchem 
poci� gowym (2) umie� ci�  podk
adki 
dystansowe (6) pozwalaj� ce na 
zmniejszenie luzu pomi� dzy z
� czkami 
wahad
a poci� gowego i uchem 
poci� gowym (2). Nale� y przy tym 
zwróci�  uwag� , aby zapewni�  
wystarczaj� c�  swobod�  ruchów 
zachodz� cych mi� dzy uchem 
poci� gowym a wahad
em poci� gowym. 

-  Za pomoc�  trzpienia sprz� gu (7) 
po
� czy�  ucho poci� gowe (2) z 
wahad
em poci� gowym (1). 

-  Zabezpieczy�  trzpie�  sprz� gu (7). 

1 
6 

4 

3 

7 

6 
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-  Wspornik (4) wsun��  w uchwyt 
transportowy (8) i zabezpieczy� . 

-  Pod
� czy�  przewody elektryczne, 
hamulcowe i hydrauliczne. 

Je� eli przewóz odbywa si�  po drogach 
publicznych, musi zosta�  zamontowana 
wymagana instalacja o� wietleniowa 
z tabliczkami ostrzegawczymi, a tak� e 
os
ony zabezpieczaj� ce. 

 

 

 

 

 

 

-  Usun��  kliny pod ko
a (9) i wsun��  je 
w uchwyt znajduj� cy si�  przy dyszlu 
o profilu V. 

-  Zwolni�  hamulec postojowy. 
 

12.2 Odczepianie urz � dzenia 

 

Zaleca si�  odczepia�  urz� dzenie w pozycji z
o� onej; oszcz� dza to 
miejsce i zmniejsza nak
ad pracy podczas monta� u i demonta� u 
zabezpiecze� . 

 

-  Zaci� gn��  hamulec postojowy. 

-  Od
� czy�  przewody elektryczne, hamulcowe i hydrauliczne i od
o� y�  je na 
dyszlu o profilu V. 

4 8 

9 
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-  Z uchwytu wyj��  kliny pod ko
a (9) i 
zabezpieczy�  nimi urz� dzenie przed 
stoczeniem. 

-  Z uchwytu transportowego (8) wyj��  
wspornik (4) i zamontowa�  go w 
po
o� eniu parkingowym. 

-  Za pomoc�  korby (3) ustawi�  wspornik 
(4) w taki sposób, aby odci�� y�  ucho 
poci� gowe (2). 

-  Odbezpieczy�  i wyci� gn��  trzpie�  
sprz� gu (7). 

Plastikow�  podk
adk�  (5) i podk
adki 
dystansowe (6) w
o� y�  do skrzynki na 
narz� dzia (10), tak � eby ich nie zgubi� . 

 

  
 

 

4 8 

9 
10 

4 
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13 SK	ADANIE I ROZK	ADANIE 

13.1 Informacje ogólne 

OSTRZE� ENIE 

 

·  Urz� dzenie mo� na sk
ada�  i rozk
ada�  wy
� cznie wówczas, gdy 
zosta
o ono doczepione do ci� gnika. 

·  Proces sk
adania i rozk
adania urz� dze�  wymaga zapewnienia 
wystarczaj� cej ilo� ci miejsca: 

- po prawej i lewej stronie urz� dzenia ka� dorazowo po 8 m, 
- z ty
u, za osi�  minimum 10 m, 
- nad urz� dzeniem przynajmniej 8 m. 

 

·  Przestrzega�  wymogów minimalnych dotycz� cych ci� gnika, patrz np. punkt 
„Wahad
o poci� gowe” i punkt „Nacisk osi” w punkcie „Przygotowanie ci� gnika 
do eksploatacji”. 

·  Urz� dzenie mo� na sk
ada�  i rozk
ada�  wy
� cznie na utwardzonym i p
askim 
pod
o� u. 

13.2 Sk
adanie (bez ko
a serwomechanizmu) 
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-  Urz� dzenie sk
ada�  wy
� cznie na 
zewn� trz budynków. 

-  Przed z
o� eniem no� niki wa
ów nale� y 
ustawi�  w po
o� eniu transportowym. 
Patrz punkt „Po
o� enie transportowe 
wa
ów”. 

-  Ca
kowicie odchyli�  urz� dzenie 
doczepiane. 

-  Pami� ta� , aby w pobli� u nie znajdowa
y 
si�  przewody elektryczne i linie 
wysokiego napi� cia. 

-  Prze
� czy�  urz� dzenie steruj� ce 
uk
adem hydraulicznym sk
adania w 
funkcj�  podnoszenia i odczeka�  a�  
elementy boczne zostan�  ca
kowicie 
z
o� one. 

-  Nast� pnie prze
� czy�  urz� dzenie 
steruj� ce ci� gnika w pozycj�  neutraln� . 

-  Zamontowa�  urz� dzenia 
zabezpieczaj� ce (os
ony). 

 

Zdemontowa�  górne dr�� ki kieruj� ce przed sk
adaniem no� nika 
systemowego narz� dzi bez doczepionych narz� dzi. 

 

13.3 Rozk
adanie (bez ko
a serwomechanizmu) 

-  Urz� dzenie rozk
ada�  wy
� cznie na zewn� trz budynków i wy
� cznie wówczas, 
gdy zosta
o ono doczepione do ci� gnika. 

-  Pami� ta� , aby w pobli� u nie znajdowa
y si�  przewody elektryczne i linie 
wysokiego napi� cia. 

-  Zdemontowa�  urz� dzenia zabezpieczaj� ce (os
ony). 

-  Prze
� czy�  urz� dzenie steruj� ce uk
adem hydraulicznym sk
adania w funkcj�  
opuszczania i odczeka�  a�  elementy boczne zostan�  ca
kowicie roz
o� one. 

-  Nast� pnie prze
� czy�  urz� dzenie steruj� ce ci� gnika w pozycj�  neutraln� . 
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Nast� pnie ustawi�  no� niki wa
ów w po
o� eniu roboczym. Patrz punkt „Po
o� enie 
robocze wa
ów”. 
 
13.4 Sk
adanie (z ko
em serwomechanizmu) 

Przed z
o� eniem no� niki wa
ów nale� y ustawi�  w po
o� eniu transportowym. Patrz 
punkt „Po
o� enie transportowe wa
ów”. 

 

 

 

-  Pod
� czy�  zasilanie sterowania (1) ko
a 
serwomechanizmu (2) do 3-biegunowej 
wtyczki zgodnej z norm�  DIN 9680. 

-  Odchyli�  d� wigni�  (3) zaworu 
6/2-dro� nego do góry w po
o� enie 
transportowe, wzgl. w po
o� enie 
sk
adane. 

-  Prze
� czy�  urz� dzenie steruj� ce 
procesem sk
adania i rozk
adania 
urz� dze�  doczepianych (4) w po
o� enie 
sk
adaj� ce do czasu a�  nie zostan�  
z
o� one wszystkie urz� dzenia 
doczepiane (4). 

-  Urz� dzenie steruj� ce ruchem 
wysi� gnika (5) prze
� czy�  w funkcj�  
wsuwania. Wysi� gnik (5) wsunie si�  
wówczas do oporu a�  po sam zderzak 
(6). 

-  Nast� pnie prze
� czy�  urz� dzenie 
steruj� ce ruchem osi ogonowej (7), tak 
aby cylinder hydrauliczny (8) zosta
 
wsuni� ty a manometr wskazywa
 
fabrycznie ustawion�  warto��  ci� nienia, 
np. 180 barów w przypadku ci� gnika 
Gigant 12S/1000 Rubin, Gigant 12/1200 
i Gigant 12S/1200 (mo� liwe wy
� cznie z 
ko
em uniwersalnym 
serwomechanizmu). 
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Ko
o serwomechanizmu (2) znajduje si�  
w poprawnej pozycji, kiedy o�  prowadz� ca 
(10) zaskoczy w prowadnicy (11) o 
kszta
cie 
uku. 

Odstawiaj� c ci� gnik, nale� y pami� ta�  
o od
� czeniu zasilania sterowania ko
em 
serwomechanizmu i wyci� gni� ciu wtyczki 
z gniazdka. Zawory elektryczne ko
a 
serwomechanizmu pobieraj�  energi�  
elektryczn�  równie�  w przypadku, gdy 
silnik ci� gnika pozostaje wy
� czony. 

 

7 
10 

11 



Sk
adanie i rozk
adanie  

 

51 

13.5 Rozk
adanie (z ko
em serwomechanizmu) 

 

 

 

-  Zjecha�  w takie miejsce na polu, w 
którym b� dzie mo� na bezpiecznie 
roz
o� y�  narz� dzia. 

-  Pami� ta�  o ca
kowitym odchyleniu ko
a 
serwomechanizmu (2). 

-  Odchyli�  d� wigni�  (3) zaworu 
6/2-dro� nego do góry w po
o� enie 
transportowe, wzgl. w po
o� enie 
sk
adane. 

-  Pod
� czy�  zasilanie sterowania (1) ko
a 
serwomechanizmu (2) do 3-biegunowej 
wtyczki zgodnej z norm�  DIN 9680. 

-  Nast� pnie prze
� czy�  urz� dzenie 
steruj� ce ruchem osi ogonowej (7), tak 
aby cylinder hydrauliczny (8) zosta
 
ca
kowicie wysuni� ty a o�  ogonowa nie 
by
a prowadzona przez prowadnic�  (11). 

-  Nast� pnie ca
kowicie odchyli�  wysi� gnik 
(5), a�  ko
o serwomechanizmu (2) 
dotknie pod
o� a. Przytrzyma�  urz� dzenie 
steruj� ce jeszcze przez kilka sekund 
w pozycji doci� ni� tej, tak aby uk
ad 
hydrauliczny ko
a serwomechanizmu (2) 
wytworzy
 wymagane ci� nienie 
systemowe. 

-  Prze
� czy�  urz� dzenie steruj� ce 
procesem sk
adania i rozk
adania 
urz� dze�  doczepianych w po
o� enie 
rozk
adaj� ce do czasu, kiedy nie 
zostan�  roz
o� one wszystkie urz� dzenia 
doczepiane. 
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-  Odchyli�  d� wigni�  (3) zaworu 
6/2-dro� nego do do
u w po
o� enie 
robocze. 

Uk
ad hydrauliczny jest teraz prze
� czony 
w po
o� enie robocze. Poprzez 
uruchomienie trzypunktowego 
podnoszenia hydraulicznego mo� na w 
razie potrzeby podnie��  urz� dzenia 
doczepiane, np. w przypadku jazdy 
powrotnej na uwrocie. Ko
o 
serwomechanizmu przejmuje cz���  
ci�� aru urz� dze�  doczepianych i 
zapobiega zbytniemu odci�� eniu osi tylnej 
ci� gnika. 

Nast� pnie ustawi�  no� niki wa
ów w 
po
o� eniu roboczym. Patrz punkt 
„Po
o� enie robocze wa
ów”. 
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14 PRZESTAWIANIE WA	ÓW 

14.1 Informacje ogólne 

Wysoko��  urz� dzenia w po
o� eniu transportowym wynosi 4,20 m, nawet je� li wa
y 
zosta
y ustawione w po
o� eniu transportowym. W po
� czeniu z niektórymi 
rodzajami wa
ów wysoko��  ta mo� e by�  znacznie wi� ksza. 

Z tego wzgl� du wa
y nale� y przed ka� dym przewozem ustawia�  w po
o� eniu 
transportowym. W tym celu nale� y zmieni�  pozycj�  ko
ków wtykowych. Podczas 
sk
adania wa
y odchylaj�  si�  lekko do do
u. W po
� czeniu z urz� dzeniami 
doczepianymi kompaktora systemowego dodatkowa regulacja nie jest konieczna. 

 

Zapami� ta�  i zanotowa�  sposób regulacji po
o� enia roboczego 
oraz pozycje ko
ków wtykowych. 

 

 
14.2 Po
o � enie transportowe 

Przestawienie z po
o� enia roboczego w po
o� enie transportowe zachodzi w 
momencie, kiedy narz� dzie znajduje si�  jeszcze w po
o� eniu roboczym a 
w
a� ciwe ko
ki wtykowe zosta
y ju�  odci�� one. 
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14.2.1 Smaragd 9 i 9 U 

 

 

Odbezpieczy�  i zdemontowa�  ko
ki 
wtykowe (1) regulacji g
� boko� ci i 
zamontowa�  je pod ko
kami wtykowymi 
(2), nast� pnie je zabezpieczy� . 

W po
� czeniu z wa
ami podwójnymi – 
odbezpieczy�  ko
ki wtykowe (3), wsun��  je 
w otwory (4), a nast� pnie zabezpieczy� . 
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14.2.2 Rubin 9 U 

 

 

Odbezpieczy�  i zdemontowa�  górne ko
ki 
wtykowe (5) brony talerzowej (6) i 
zamontowa�  je pod ko
kami wtykowymi 
(7), nast� pnie je zabezpieczy� . 

Odbezpieczy�  i zdemontowa�  ko
ki 
wtykowe (8), wsun��  je i zamontowa�  pod 
ko
kami wtykowymi (9), nast� pnie 
zabezpieczy� . W po
� czeniu z wa
em 
podwójnym 
– dodatkowo odbezpieczy�  i zdemontowa�  
ko
ki wtykowe (10), wsun��  je w wolne 
otwory no� ników (11), nast� pnie 
zabezpieczy� . 

 

 
14.3 Po
o � enie robocze 

Przestawienie wa
ów z po
o� enia transportowego w po
o� enie robocze odbywa 
si�  po roz
o� eniu urz� dzenia. Wprowadzi�  urz� dzenie w gleb�  na tak�  g
� boko�� , 
aby wa
y ogranicza
y g
� boko��  robocz� . Wówczas mo� na na powrót 
zamontowa�  uprzednio zdemontowane ko
ki wtykowe. 

OSTRO� NIE 

 

W obr� bie ko
ków wtykowych regulacji g
� boko� ci oraz ko
ków 
wtykowych reguluj� cych brony talerzowe znajduj�  si�  miejsca 
zgniece�  i ci� cia! 
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15 MONTA�  I DEMONTA�  PÓL URZ� DZE	  

15.1 Informacje ogólne 

 

 

Na no� niku systemowym narz� dzi Gigant 
12 S/1000 mog�  zosta�  zamontowane 
wy
� cznie dwa narz� dzia doczepiane 
Rubin 9 U. 

Na no� niku systemowym narz� dzi Gigant 
12 S/1200 mog�  zosta�  zamontowane do 
wyboru dwa narz� dzia doczepiane 
Smaragd 9U, dwa narz� dzia doczepiane 
kompaktora systemowego lub dwa 
narz� dzia doczepiane Rubin 9 U. 

Na no� niku systemowym narz� dzi Gigant 
12/1200 mog�  zosta�  zamontowane 
wy
� cznie dwa narz� dzia doczepiane 
Smaragd 9U lub dwa narz� dzia 
doczepiane kompaktora systemowego. 

Narz� dzia doczepiane s�  do 
trzypunktowego podno� nika 
hydraulicznego (1) wraz z górnym 
dr�� kiem kieruj� cym (2) i dolnym dr�� kiem 
kieruj� cym (3), które to dr�� ki wyposa� one 
s�  w szybkoz
� czki (4) ze stabilizatorem 
wahad
a (5). 

Stabilizator wahad
a (5) umo� liwia 
indywidualne dopasowanie urz� dze�  
doczepianych do rodzaju gleby oraz 
ukszta
towania terenu, np. pagórkowatego. 
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OSTRO� NIE 

 

·  Urz� dzenie sk
ada�  i rozk
ada�  oraz eksploatowa�  wy
� cznie po 
upewnieniu si� , � e trzpienie monta� owe górnego dr�� ka 
kieruj� cego i czopy monta� owe po
� czenia dolnego dr�� ka 
kieruj� cego zosta
y odpowiednio zabezpieczone. 

·  Stosowa�  wy
� cznie szybkoz
� czki i kule z misami doczepnymi 
dopuszczonymi przez firm�  LEMKEN. 

·  Przed ka� dym u� yciem skontrolowa�  mocowanie wszystkich 
� rub i nakr� tek trzypunktowego podnoszenia hydraulicznego. 
W razie potrzeby dokr� ci� ! 

·  Przed ka� dym zastosowaniem sprawdzi�  poprawno��  
funkcjonowania wszystkich � rodków zabezpieczaj� cych 
górnych i dolnych dr�� ków kieruj� cych. Bezzw
ocznie wymieni�  
uszkodzone lub wadliwe elementy konstrukcyjne. 

·  Trzpienie górnego dr�� ka kieruj� cego montowa�  od � rodka 
urz� dzenia. 

 

 
15.2 Monta �  

 

Przed pierwszym monta� em urz� dze�  
doczepianych nale� y przy wykorzystaniu 
d� wigu ustawi�  je obok siebie na 
ca
kowicie g
adkim pod
o� u. Punkty 
monta� u nale� y ustawi�  w linii prostej. 
Odst� p obu wie�  trzypunktowych musi by�  
równy odst� powi trzypunktowych 
systemów podnoszenia hydraulicznego 
no� nika systemowego narz� dzi. 

W przypadku ponownego monta� u i demonta� u wy� ej opisana procedura jest 
zbyteczna. Po demonta� u urz� dzenia doczepiane automatycznie znajduj�  si�  
w optymalnej pozycji monta� owej. 

Upewni�  si� , � e kulkowe profile doczepne (6) zamontowane zosta
y na czopach 
(7) szyny poci� gowej (8) oraz � e zosta
y zabezpieczone, i � e tuleje dystansowe 
(9) zamontowane zosta
y w przedstawiony poni� ej sposób. 
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OSTRO� NIE 

 

·  Monta�  i demonta�  przeprowadzi�  w obecno� ci 
do� wiadczonego hakowego. 

·  Hakowy nie mo� e przebywa�  w obszarze monta� u, pomi� dzy 
urz� dzeniem podwieszanym i no� nikiem systemowym narz� dzi. 

·  Przestrzega�  wskazówek producenta w zakresie 
bezpiecze� stwa – patrz „Doczepione urz� dzenia”. 

 

Sposób monta� u: 

 

-  Odryglowa�  wszystkie haki doczepne (10). 

-  W przypadku, gdy no� nik systemowy 
narz� dzi wyposa� ony zosta
 w ko
o 
serwomechanizmu, ko
o 
serwomechanizmu nale� y odchyli�  na 
tyle, aby mo� na by
o nim porusza�  
ponad narz� dziami doczepianymi, bez 
zagro� enia kolizj� . 

-  Podjecha�  doczepionym do ci� gnika 
no� nikiem systemowym narz� dzi na tyle 
blisko narz� dzi doczepianych, aby 
mo� liwy by
 równoczesny monta�  obu 
urz� dze�  doczepianych. 

Haki doczepne (10) musz�  znajdowa�  si�  
dok
adnie poni� ej czopów (7). 

 

 

-  Prze
� czy�  urz� dzenie steruj� ce ci� gnika 
dla trzypunktowego podnoszenia 
hydraulicznego (1) w funkcj�  
„Podnoszenie”. 
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-  Odchyli�  ko
o serwomechanizmu (11) 
w po
o� enie robocze. 

-  Odbezpieczy�  i wyci� gn��  ko
ek 
rygluj� cy (12). 

-  Wsun��  ko
ek rygluj� cy (12) w otwór 
(13), tak aby zablokowa�  przegub (14) 
ko
a serwomechanizmu. 

-  Odchyli�  ko
o serwomechanizmu (11) na 
oko
o 2 cm. 
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-  Zaryglowa�  haki doczepne (10) jak tylko 
szyny poci� gowe (8) z kulkowymi 
profilami doczepnymi (6) znajd�  si�  w 
obr� bie haków doczepnych (10). 

-  Nast� pnie skontrolowa� , czy haki 
doczepne (10) zosta
y odpowiednio 
zaryglowane. Hak doczepny jest 
zaryglowany, kiedy d� wignia 
zamykaj� ca (15) znajduje si�  w 
przedstawionej na zdj� ciu pozycji, a 
zapadka (16) mocuje kulkowy profil 
doczepny (6) – patrz zdj� cie. 

-  Nast� pnie zamontowa�  górny dr�� ek 
kieruj� cy (2) i zabezpieczy�  trzpie�  
górnego dr�� ka kieruj� cego (17). 
Trzpienie górnego dr�� ka kieruj� cego 
montowa�  z zasady od � rodka 
urz� dzenia. W po
o� eniu roboczym 
ko� cówki trzpieni zabezpieczone 
sk
adanymi wtyczkami wskazuj�  na 
zewn� trz. 
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-  Opu� ci�  ko
o serwomechanizmu (11) 
w po
o� enie robocze. 

-  Odbezpieczy�  i wyci� gn��  ko
ek 
rygluj� cy (12) i wsun��  go w otwór (18). 

-  Zabezpieczy�  ko
ek rygluj� cy (12). 
Przegub (14) zosta
 odblokowany. 

Patrz punkt „Ko
o serwomechanizmu”. 

 

 

 

OSTRO� NIE 

 

·  Urz� dzenie eksploatowa�  wy
� cznie wówczas, gdy urz� dzenia 
doczepiane zosta
y przepisowo zamontowane i zabezpieczone. 

·  Nigdy nie sk
ada�  urz� dzenia, gdy doczepione zosta
o tylko 
jedno urz� dzenie. 

Niebezpiecze� stwo przewrócenia si�  urz� dzenia! 
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15.3 Demonta �  

 

 

Urz� dzenia doczepiane odstawia�  
wy
� cznie na utwardzone i ca
kowicie 
g
adkie pod
o� e! 

-  Odbezpieczy�  trzpienie górnego dr�� ka 
kieruj� cego (17). 

-  Zdemontowa�  trzpienie górnego dr�� ka 
kieruj� cego (17). 

-  Przesun��  górny dr�� ek kieruj� cy (2) do 
przodu. 

-  Przeci� gn��  d� wigni�  zamykaj� c�  (15) do 
góry, aby odryglowa�  haki doczepne (10). 

-  Prze
� czy�  urz� dzenie steruj� ce 
ci� gnika dla trzypunktowego 
podnoszenia hydraulicznego w funkcj�  
„Opuszczanie”. 
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W przypadku, gdy no� nik systemowy 
narz� dzi pozycjonowany jest za pomoc�  
ko
a serwomechanizmu, ko
o 
serwomechanizmu nale� y odchyli�  na tyle, 
aby mo� na by
o nim porusza�  ponad 
narz� dziami doczepianymi, bez zagro� enia 
kolizj� . 

-  Odbezpieczy�  i wyci� gn��  ko
ek 
rygluj� cy (12). 

-  Wsun��  ko
ek rygluj� cy (12) w otwór 
(13), tak aby zablokowa�  przegub (14) 
ko
a serwomechanizmu (11). 

-  Wychyli�  ko
o serwomechanizmu (11) na 
oko
o 2 cm. 

-  Skontrolowa� , czy haki doczepne (10) 
s�  opuszczone – je� eli tak, ostro� nie 
odjecha�  no� nikiem systemowym od 
narz� dzi doczepianych! 

 
 

 

11 

14 

13 

12 

11 

14 

12 

14 

6 



 TRZYPUNKTOWE PODNOSZENIE HYDRAULICZNE 

 

64 

16 TRZYPUNKTOWE PODNOSZENIE HYDRAULICZNE 

16.1 Gigant Szmaragd i kompaktor systemowy Gigant 

Gigant 12 wyposa� ony zosta
 w jednokierunkowo dzia
aj� cy system 
trzypunktowego podnoszenia hydraulicznego (1) a Gigant 12 S w dwukierunkowo 
dzia
aj� cy system trzypunktowego podnoszenia hydraulicznego (1) z zaworem 
ograniczaj� cym ci� nienie (2). 

W po
� czeniu z narz� dziami doczepianymi Smaragd 9U i narz� dziami 
doczepianymi kompaktora systemowego urz� dzenie steruj� ce ci� gnika dla 
systemu trzypunktowego podnoszenia hydraulicznego (1) powinno przy 
roz
o� onej pozycji roboczej by�  w
� czone w pozycji otwartej. 

W przypadku Giganta 12 S z dwukierunkowo dzia
aj� c�  wersj�  systemu 
trzypunktowego podnoszenia hydraulicznego (1) z zaworem ograniczaj� cym 
ci� nienie (2) nale� y wykr� ci�  ko
o nastawcze (3) w kierunku przeciwnym do 
kierunku ruchu wskazówek zegara. Dzi� ki temu uruchomiona zostanie funkcja 
dwukierunkowa. 
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16.2 Gigant Rubin 
Urz� dzenia doczepiane typu Rubin 9 U mog�  zosta�  doczepione wy
� cznie do 
ci� gnika Gigant 12 S (nie nadaj�  si�  do ci� gnika Gigant 12). 

 

W po
� czeniu z narz� dziami doczepianymi 
Rubin 9 U ci�� ar oddzia
uj� cy na podwozie 
musi zosta�  przeniesiony na urz� dzenia 
doczepiane, tak aby zagwarantowane 
zosta
y poprawne procesy wci� gania 
urz� dze�  doczepianych. W tym celu ko
o 
nastawcze (3) nale� y mniej lub bardziej 
przekr� ci�  w kierunku zgodnym z 
kierunkiem ruchu wskazówek zegara. 

Po je� dzie powrotnej na uwrocie 
urz� dzenie steruj� ce ci� gnika dla systemu 
trzypunktowego podnoszenia 
hydraulicznego (1) musi zosta�  
prze
� czone w po
o� enie opuszczone na 
okres oko
o 5 sekund. Dzi� ki temu pola 
systemu Rubin opuszczane s�  w po
o� enie 
robocze, co pozwala na ponowne 
osi� gni� cie ci� nienia systemowego uk
adu 
trzypunktowego podnoszenia 
hydraulicznego (1) ustawionego za 
pomoc�  ko
a nastawczego (3). 

Urz� dzenie steruj� ce ci� gnika powinno 
nast� pnie zosta�  prze
� czone w po
o� enie 
neutralne. 

 

 

1 
 

2 
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16.3 Górny dr �� ek kieruj � cy 

 

 

Górny dr�� ek kieruj� cy (1) 
trzystopniowego podnoszenia 
hydraulicznego zawiera zabezpieczenie 
przed skr� ceniem sk
adaj� ce si�  z d� wigni 
(3) z krzywk�  (4) i klamry spr�� ynuj� cej 
(5). 

Górny dr�� ek kieruj� cy powinien zosta�  
zamontowany w taki sposób, aby d� wignia 
(3) znajdowa
a si�  u góry. 

W z
� czce gwintowanej  górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1) znajduje si�  rowek (6), w 
który w precyzyjny sposób zachodzi 
krzywka (4) d� wigni (3). 

Górny dr�� ek kieruj� cy (1) powinien zosta�  
zamontowany w taki sposób, aby zarówno 
rowek (6) jak i d� wignia (3) znajdowa
y si�  
u góry. 

 

OSTRO� NIE 

 

W przypadku, gdy górny dr�� ek kieruj� cy zostanie 
zamontowany w pozycji odwróconej o 180°, czyli d � wignia (3) 
b� dzie zwrócona w dó
, zostanie on uszkodzony, wzgl. 
zniszczony podczas eksploatacji. 

 

 

Po monta� u nale� y zabezpieczy�  trzpienie 
górnego dr�� ka kieruj� cego (7) oraz sam 
górny dr�� ek kieruj� cy (1). Trzpienie 
górnego dr�� ka kieruj� cego (7) 
zabezpieczane s�  za pomoc�  sk
adanej 
wtyczki (8) z 
a� cuchem. Górny dr�� ek 
steruj� cy (1) zabezpieczany jest za 
pomoc�  d� wigni (3) z krzywk�  (4) i klamr�  
spr�� ynuj� c�  (5). 
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Sposób regulacji górnego dr�� ka 
kieruj� cego: 

-  Uruchomi�  trzystopniowe podnoszenie 
hydrauliczne w taki sposób, aby 
odci�� y�  górny dr�� ek kieruj� cy (1). 

-  Przechyli�  d� wigni�  (3) o 90° do góry. 

-  Za pomoc�  d� wigni (3) przestawia�  
górny dr�� ek kieruj� cy ka� dorazowo o 
360°. 

-  Odchyli�  d� wigni�  (3) na powrót w po
o� enie wyj� ciowe; krzywka (4) musi 
zaskoczy�  w rowku (6) a uchwyt d� wigni (3) w klamrze spr�� ynuj� cej (5). 

NIEBEZPIECZ
E	 STWO 

 

Zagro � enie � ycia spowodowane niezabezpieczonym górnym 
dr �� kiem kieruj � cym i niezabezpieczonym trzpieniem 
górnego dr �� ka kieruj � cego 

Niezabezpieczony górny dr�� ek kieruj� cy mo� e si�  samoistnie 
przestawi�  i rozpa�� . Niezabezpieczone trzpienie górnego dr�� ka 
kieruj� cego mog�  wysun��  si�  i zgubi� . 

Podczas przewozu mo� e doj��  przez to do odchylenia si�  
narz� dzi doczepianych na zewn� trz, co mo� e by�  przyczyn�  
obra� e�  a nawet � mierci innych uczestników ruchu drogowego. 

Podczas rozk
adania narz� dzi doczepianych mog�  si�  one 
samoistnie roz
o� y�  w niekontrolowany sposób. 

Mo� e to by�  przyczyn�  uszkodze�  no� nika systemowego 
narz� dzi oraz samych narz� dzi doczepianych w trakcie ich 
sk
adania. 

Narz� dzia doczepiane zmieniaj�  przez to swoje pozycje robocze 
w niekontrolowany sposób. 

·  Górny dr�� ek kieruj� cy musi zawsze zosta�  odpowiednio 
zabezpieczony. 

·  Trzpienie górnego dr�� ka kieruj� cego zawsze musz�  by�  
zabezpieczone. 
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17 USTAWIENIA 

NIEBEZPIECZ
E	 STWO 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane regulacj �  
urz � dze�  

W trakcie wszystkich prac zwi� zanych z regulacj�  i ustawianiem 
urz� dze�  doczepianych istnieje niebezpiecze� stwo zmia� d� enia, 
obci� cia, zablokowania i ot
uczenia r� k, stóp oraz innych partii 
cia
a o ci�� kie i znajduj� ce si�  cz�� ciowo pod ci� nieniem 
spr�� ynowym elementy lub cz�� ci zako� czone ostrymi 
kraw� dziami. 

·  Wszelkie prace nastawcze powinny by�  przeprowadzane 
wy
� cznie przez odpowiednio przeszkolony personel. 

·  Zawsze zak
ada�  odpowiedni�  odzie�  ochronn� . 

·  Bezwzgl� dnie przestrzega�  obowi� zuj� cych przepisów 
dotycz� cych bezpiecze� stwa pracy i zapobiegania 
wypadkom. 

 

 
17.1 Obci �� enie naciskowe wa
ów 

 
Na zdj� ciu przedstawiono ci� gnik Gigant 10 
z kompaktorem systemowym 

Obci�� enie naciskowe wa
ów jest ustalane 
poprzez po
o� enie górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1). Trzystopniowe 
podnoszenie hydrauliczne (2) musi zosta�  
prze
� czone w pozycj�  otwart� . Im wy� sze 
umiejscowienie górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1) na wie� y trzypunktowej 
urz� dzenia (3), tym mniejsze obci�� enie 
naciskowe wa
ów. Im wy� sze 
umiejscowienie górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1) na wie� y trzypunktowej (3) 
urz� dzenia, tym mniejsze obci�� enie 
naciskowe wa
ów. 

Obci�� enie naciskowe wa
ów – patrz punkt „Górny dr�� ek kieruj� cy”. 

W po
� czeniu z urz� dzeniami doczepianymi Rubin ci�� ar systemowego no� nika 
urz� dze�  mo� e zosta�  przeniesiony na urz� dzenie doczepiane, a dzi� ki temu 
równie�  na wa
y. Patrz punkt „Trzypunktowe podnoszenie hydrauliczne”. W 
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przypadku, gdy obci�� enie naciskowe jest zbyt wysokie i powoduje blokowanie 
si�  wa
ów, wzgl. ich zapadanie si�  w glebie, zalecana jest redukcja obci�� enia 
wa
ów. 
 

 
17.2 Cylinder hamulca spr �� ynowego 

ZAGRO� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane nieaktywnym 
hamulcem 

W celu umo� liwienia roz
adunku i manewrowania bez zasilania 
powietrzem spr�� onym, cylindry hamulca spr�� ynowego i tym 
samym ca
y uk
ad hamulcowy zosta
y fabrycznie unieruchomione 
za pomoc�  � rub jarzma. 

·  Przed pierwszym uruchomieniem nale� y zdemontowa�  � ruby 
jarzma. 

 

 

-  Odkr� ci�  � rub�  (2) na tyle, aby � ruba 
jarzma (1) nie znajdowa
a si�  pod 
dzia
aniem napi� cia spr�� yny i aby by
a 
swobodna. 

-  Obróci�  � rub�  jarzma (1) o 90° i 
wyci� gn��  j�  z cylindra hamulca 
spr�� ynowego (3). 

-  Zamkn��  otwór w cylindrze hamulca 
spr�� ynowego za pomoc�  kapturka 
ochronnego (4). 
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-  W
o� y�  � rub�  jarzma w elementu 
ustalaj� cego (5) przy cylindrze hamulca 
spr�� ynowego i zabezpieczy�  j�  za 
pomoc�  zawleczki i nakr� tki. 

 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo zranienia spowodowane napi � ciem 
spr �� yny 

Nie wolno odkr� ca�  � rub (6). 

Je� eli ta� my napinaj� ce (7) zostan�  odkr� cone, wówczas cylinder 
hamulca spr�� ynowego rozpada si�  z du��  si
�  na kawa
ki. Mo� e 
to spowodowa�  obra� enia lub � mier�  osób. 

 

 
17.3 Smaragd 9 U 

17.3.1 G
� boko ��  robocza 

G
� boko��  robocza kultywatora talerzowego Smaragd regulowana jest w zakresie 
5–25 cm. Regulacja nast� puje za pomoc�  ko
ków wtykowych. 

NIEBEZPIECZ
E	 STWO 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane wolno  
obracaj � cymi si �  wa
ami  

W przypadku, gdy podczas regulacji g
� boko� ci roboczej wchodzi 
si�  na wolno obracaj� ce si�  wa
y, istnieje niebezpiecze� stwo 
zmia� d� enia i zablokowania si�  mi� dzy wa
ami a innymi 
zamocowanymi elementami urz� dze�  cz�� ci cia
a takich jak r� ce 
lub nogi. 

·  Wszelkie prace nastawcze powinny by�  przeprowadzane 
wy
� cznie przez odpowiednio przeszkolony personel. 

·  Nigdy nie wchodzi�  na wolno obracaj� ce si�  wa
y. 
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-  Unie��  urz� dzenia doczepiane za 
pomoc�  trzystopniowego podnoszenia 
hydraulicznego. 

-  Odbezpieczy�  dolne ko
ki wtykowe (1) 
poprzez wyci� gni� cie sk
adanej zatyczki. 

-  Wsun��  dolne ko
ki wtykowe (1) zgodnie 
z �� dan�  g
� boko� ci�  robocz�  w 
odpowiedni otwór w p
ytach 
nastawczych (2): 

g
� biej po
o� ony otwór => wi� ksza g
� boko��  robocza 

wy� ej po
o� ony otwór => mniejsza g
� boko��  robocza 

-  Zastosowa�  urz� dzenie. Kiedy g
� boko��  robocza zostaje osi� gni� ta, górne 
ko
ki wtykowe (3) s�  odci�� ane. 

-  Wsun��  górne ko
ki wtykowe (3) bezpo� rednio powy� ej no� nika (4), tak aby 
ci�� ar wa
ów dodatkowo wspomaga
 procesy wci� gania urz� dzenia. W 
przypadku wychylonych urz� dze�  doczepianych zwi� kszy si�  przez to odst� p 
mi� dzy wa
ami a pod
o� em. 

-  Zabezpieczy�  ko
ki wtykowe za pomoc�  sk
adanych wtyczek. 

NIEBEZPIECZE	 STWO 

 

Wychylaj � ce si �  wa
y 

Ko
ki wtykowe niezabezpieczone sk
adanymi wtyczkami 
mog�  si�  wysun��  i zgubi� . S�  z tym zwi� zane 
nast� puj� ce zagro� enia: 

Podczas przewozu wa
y mog�  wychyli�  si�  na zewn� trz, 
co spowoduje przekroczenie maksymalnej szeroko� ci 
transportowej urz� dzenia. Mo� e to by�  przyczyn�  obra� e�  
innych uczestników ruchu drogowego. 

Podczas eksploatacji urz� dzenie bardzo g
� boko wnika 
w gleb� . 

·  Po wyregulowaniu g
� boko� ci roboczej zabezpieczy�  
wszystkie ko
ki wtykowe za pomoc�  sk
adanych 
wtyczek. 
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W przypadku, gdy no� nik systemowy narz� dzi zosta
 wyposa� ony w system 
prowadzenia wg
� bnego (5) z 
� cznikami poci� gowymi (6) i rolkami (7) oraz ko
a 
wsporcze, nale� y po wyregulowaniu g
� boko� ci roboczej dopasowa�  ustawienia 
systemu prowadzenia wg
� bnego (5) i kó
 wsporczych (8). 

Patrz punkt „System prowadzenia wg
� bnego” oraz punkt „Ko
a wsporcze”. 

 
Na zdj� ciu przedstawiono wersj�  ci� gnika Gigant 10 

 

 

 
17.3.2 G
� boko ��  robocza tarcz wkl � s
ych 

 

Regulacja g
� boko� ci roboczej tarcz 
wkl� s
ych (1) odbywa si�  razem z 
regulacj�  g
� boko� ci z� bów. Przed 
pierwszym u� yciem nale� y jednak dokona�  
ustawienia podstawowego tarcz wkl� s
ych 
(1). 

Regulacja odbywa si�  za pomoc�  ko
ka 
wtykowego (2): 

-  Odbezpieczy�  ko
ek wtykowy (2). 

-  Przesun��  uchwyt talerzy (3) lekko ku 
górze, aby odci�� y�  ko
ek wtykowy (2). 

-  Wyci� gn��  ko
ek wtykowy (2). 
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-  Ustawi�  uchwyt talerzy (3) w �� danej pozycji. 

-  Ponownie osadzi�  ko
ek wtykowy (2). 

-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy (2). 
 

 

ZAGRO� ENIE 

 

Gubienie cz �� ci 

Je� eli ko
ki wtykowe nie s�  zabezpieczone, mog�  wypa��  
wskutek wibracji podczas pracy. W wyniku tego cz�� ci mog�  
zgubi�  si�  podczas pracy oraz podczas transportu oraz mog�  
spowodowa�  wypadki oraz uszkodzenia urz� dzenia i ci� gnika. 

·  Ko
ki wtykowe musz�  by�  zawsze zabezpieczone. 
 

 
17.3.3 Brona 

 

Brona (1) s
u� y do równomiernego rozprowadzania s
omy po polu oraz do 
dodatkowego rozdrabniania i spulchniania gleby. Bron�  nale� y ustawi�  we 
w
a� ciwym odst� pie i pod w
a� ciwym k� tem wzgl� dem wa
ów. 

K� t p
aski = mniejsze ryzyko zapchania si� , mniejszy efekt kruszenia gleby 

K� t ostry = wi� ksze ryzyko zapchania si� , lepszy efekt kruszenia gleby 

Regulacja brony (1) dokonywana jest za pomoc�  ko
ków wtykowych (3, 4 i 5). 

-  Odbezpieczy�  ko
ek wtykowy (3). 
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-  Wyci� gn��  ko
ek wtykowy (3). 

-  Przesun��  bron�  (1) w �� dane po
o� enie do przodu lub do ty
u i umocowa�  za 
pomoc�  ko
ka wtykowego (3). 

-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy (3). 

-  Odbezpieczy�  ko
ek wtykowy (4). 

-  Wsun��  ko
ek wtykowy (4) poni� ej no� nika (6), tak aby uzyska�  w
a� ciwe 
ustawienie k� ta. 

 

Z� by brony (7) nie powinny dotyka�  wa
u (2). W razie w� tpliwo� ci 
ustawi�  bron�  (1) w wi� kszej odleg
o� ci od wa
u (2). 

 

 

-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy (4). 

-  Odbezpieczy�  ko
ek wtykowy (5). 

-  Wsun��  ko
ek wtykowy (5) powy� ej no� nika (6), tak aby podczas podnoszenia 
urz� dzenia brona nie wychyla
a si�  za bardzo do przodu. 

-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy (5). 
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OSTRO� NIE 

 

Strata elementów konstrukcyjnych 

W przypadku niezabezpieczenia ko
ków wtykowych mog�  one 
wypa��  na skutek wibracji powstaj� cych w trakcie eksploatacji 
urz� dzenia. 

·  Ko
ki wtykowe zawsze musz�  by�  zabezpieczone. 
 

 
17.3.4 Po
o � enie lemieszy 

 

 

Po
o� enie lemieszy, wzgl. k� t natarcia 
z� bów (1), podlega regulacji. P
aska 
pozycja lemieszy gwarantuje g
adk�  
powierzchni�  obrabianej roli (dziób 
lemiesza i lemiesz skrzyd
owy pracuj�  na 
podobnej g
� boko� ci) i pozwala na 
zredukowanie potrzebnej si
y poci� gowej 
równie�  w glebach ci�� kich i zlewnych. 

„Strome” ustawienie lemieszy zapewnia 
doskona
�  prac�  z� bów (1) w glebach 
twardych i suchych. 

Zmiana po
o� enia z� bów a dzi� ki temu 
równie�  lemieszy odbywa si�  poprzez 
prze
o� enie � ruby � cinanej (2). W tym celu 
� ruba � cinana (2) umieszczana jest 
w otworze A lub B uchwytu z� ba (3). 

Otwór A – p
askie po
o� enie lemieszy 

Otwór B – strome po
o� enie lemieszy 

-  Unie��  doczepiane urz� dzenie na 
wysoko��  kilku centymetrów. 

-  Poluzowa�  i zdj��  nakr� tk�  � ruby 
� cinanej (2). 

 

-  Za pomoc�  odpowiednich narz� dzi wycisn��  � rub�  � cinan� . 
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-  Ustawi�  z� by w �� danej pozycji. 

-  Umie� ci�  � rub�  � cinan�  w zale� no� ci od potrzeb w otworze A lub B uchwytu 
z� ba (3). 

-  Na
o� y�  nakr� tk� . 

-  Dokr� ci�  nakr� tk� . 
 

 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo zranienia przez zdemontowan �  � rub �  
� cinan �  

Je� eli zdemontowana jest � ruba � cinana, z� b mo� e swobodnie 
si�  wychyla� . Mo� e to spowodowa�  zgniecenie palców w 
obszarze gniazd z� bów. 

·  Zdemontowan�  � rub�  � cinan�  nale� y bezzw
ocznie 
zamontowa� . 
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17.3.5 Bezpiecznik � cinany 

 

 

-  Ka� dy z z� bów (1) i ka� dy z uchwytów 
talerzy (2) wyposa� ony zosta
 w 
bezpiecznik � cinany ze � rub�  � cinan�  
(3), chroni� c�  ram� , z� by (1) i uchwyty 
talerzy (2) przed przeci�� eniem. W 
przypadku z
amania � ruby � cinanej 
nale� y post� powa�  zgodnie z 
poni� szymi wskazówkami. 

-  Unie��  doczepiane urz� dzenie na 
wysoko��  kilku centymetrów. 

-  Zabezpieczy�  urz� dzenie doczepiane 
przed samoistnym opuszczeniem. 

-  Odchyli�  z� b (1) lub uchwyt talerza (2) 
do po
o� enia roboczego. 

-  Usun��  resztki � ruby � cinanej. 

-  W otworze uchwytu z� ba (4) umie� ci�  
now�  � rub�  � cinan�  (3). 

-  Na
o� y�  
i dokr� ci�  
nakr� tk�  
� ruby 
� cinanej. 

 

Stosowa�  wy
� cznie 
� ruby � cinane zgodne 
z przedstawionymi w 
poni� szej tabeli. 
Wy
� cznie taki rodzaj 
� ruby zapewni efektywn�  
ochron�  przed 
przeci�� eniem i pozwoli 
zapobiec zbyt 
wczesnemu � ci� ciu 
� ruby. 

 
 

4 

3 
2 

4 

1 

3 



 Ustawienia 

 

78 

 

Urz� dzenie  Z� by  
Uchwyt talerzy 

z bezpiecznikiem 
� cinanym  

Uchwyt talerzy 
z zabezpieczeniem 

przed przeci �� eniem  

Smaragd 9 U 
301 3391 
M12 x 60 
B=15/10.9 

301 3240 
M10 x 45 B=10/8.8 --------- 

 

OSTRZE� ENIE 

 

Ryzyko obra � e�  spowodowanych odci � t�  � rub �  � cinan �  

W przypadku odci� cia � ruby � cinanej ruchy z� ba lub uchwytu 
talerzy nie s�  odpowiednio zabezpieczone, z� by lub uchwyty 
mog�  si�  swobodnie wychyli� . W obr� bie danego uchwytu z� ba 
mo� e to przyczyni�  si�  do zmia� d� enia palców u r� k. 

 

 
17.3.6 Automatyczne zabezpieczenie przed przeci �� eniem 

 

Z� by 

Z� by (1) urz� dzenia Smaragd 9U zosta
y 
wyposa� one w automatyczne 
zabezpieczenie przed przeci�� eniem z 
mocno napr�� onymi spr�� ynami 
dociskowymi (2). 

Ustawiona dla dzioba lemiesza si
a 
wyzwalaj� ca zabezpieczenie przed 
przeci�� eniem ustalona zosta
a na warto��  
oko
o 5 800 N (580 kgf). Warto��  ta nie 
mo� e by�  zmieniana! 

W przypadku natrafienia na przeszkod�  
z� by s�  wychylane do góry i po mini� ciu 
przeszkody powracaj�  do wyj� ciowego 
po
o� enia roboczego. 
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NIEBEZPIECZE	
STWO 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane wychylaniem 
z� bów 

W przypadku natrafienia na przeszkod�  z� b wraz ze spr�� yn�  
wychylany jest szybkim ruchem do góry. Osoby postronne 
znajduj� ce si�  w obszarze dzia
ania z� bów s�  nara� one na 
doznanie obra� e�  cia
a. 

·  Podczas pracy pod � adnym pozorem nie wchodzi�  na 
urz� dzenie! 

 

 

Tarcze wkl � s
e 

Tarcze wkl� s
e (3) z automatycznym 
zabezpieczeniem przed przeci�� eniem 
zosta
y wyposa� one w mocno napr�� one 
spr�� yny dociskowe (4). W przypadku 
natrafienia na przeszkod�  tarcza wkl� s
a 
jest wychylana do ty
u i po mini� ciu 
przeszkody automatycznie powraca do 
wyj� ciowego po
o� enia roboczego. 

 

NIEBEZPIECZE	
STWO 

 

Zagro � enie � ycia spowodowane du ��  si
 �  spr �� yny 

W przypadku zwolnienia z� ba/tarczy wkl� s
ej, który(a) nie 
powróci
(a) jeszcze do po
o� enia roboczego, z� b/tarcza wkl� s
a 
mo� e odskoczy�  z du��  si
�  i du��  pr� dko� ci�  z powrotem do 
po
o� enia roboczego. Osoby postronne znajduj� ce si�  w 
obszarze wychy
u z� ba mog�  odnie��  ci�� kie obra� enia lub 
ponie��  � mier� . 

·  Do z� ba/tarczy wkl� s
ej zbli� a�  si�  wy
� cznie, gdy zosta
(a) 
on(a) ca
kowicie odchylony(a) do po
o� enia 
roboczego. 
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17.4 Rubin 9 U 

17.4.1 G
� boko ��  robocza 

G
� boko��  robocza krótkiej brony talerzowej Rubin regulowana jest w zakresie 
4–12 cm. 

Regulacja nast� puje za pomoc�  ko
ków wtykowych. 

NIEBEZPIECZ
E	 STWO 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane wolno  
obracaj � cymi si �  wa
ami  

W przypadku, gdy podczas regulacji g
� boko� ci roboczej wchodzi 
si�  na wolno obracaj� ce si�  wa
y, istnieje niebezpiecze� stwo 
zmia� d� enia i zablokowania si�  mi� dzy wa
ami a innymi 
zamocowanymi elementami urz� dze�  cz�� ci cia
a takich jak r� ce 
lub nogi. 

·  Wszelkie prace nastawcze powinny by�  przeprowadzane 
wy
� cznie przez odpowiednio przeszkolony personel. 

·  Nigdy nie wchodzi�  na wolno obracaj� ce si�  wa
y. 
 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego unie��  
urz� dzenia doczepiane. 

-  Odbezpieczy�  dolne ko
ki wtykowe (1) 
poprzez wyci� gni� cie sk
adanej zatyczki. 

-  Wsun��  dolne ko
ki wtykowe (1) zgodnie 
z �� dan�  g
� boko� ci�  robocz�  w 
odpowiedni otwór w p
ytach 
nastawczych (2): 

g
� biej po
o� ony otwór => wi� ksza g
� boko��  robocza 

4 2 3 
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wy� ej po
o� ony otwór => mniejsza g
� boko��  robocza 

-  Zastosowa�  urz� dzenie. Kiedy osi� gni� ta zostaje g
� boko��  robocza, 
odci�� ane s�  górne ko
ki wtykowe (3). 

-  Wsun��  górne ko
ki wtykowe (3) bezpo� rednio powy� ej no� nika (4), tak aby 
ci�� ar wa
ów dodatkowo wspomaga
 procesy wci� gania urz� dzenia. W 
przypadku wychylonych urz� dze�  doczepianych zwi� kszy si�  przez to odst� p 
mi� dzy wa
ami a pod
o� em. 

-  Zabezpieczy�  ko
ki wtykowe za pomoc�  sk
adanych wtyczek. 

NIEBEZPIECZ
E	 STWO 

 

Wychylaj � ce si �  wa
y 

Ko
ki wtykowe niezabezpieczone sk
adanymi wtyczkami mog�  si�  
wysun��  i zgubi� . Powi� zane s�  z tym nast� puj� ce zagro� enia: 

Podczas przewozu wa
y mog�  wychyli�  si�  do zewn� trz, co 
spowoduje przekroczenie maksymalnej szeroko� ci transportowej 
urz� dzenia. Mo� e to by�  przyczyn�  obra� e�  innych uczestników 
ruchu drogowego. 

Podczas eksploatacji urz� dzenie wnika bardzo g
� boko w gleb� . 

·  Po wyregulowaniu g
� boko� ci roboczej zabezpieczy�  wszystkie 
ko
ki wtykowe za pomoc�  sk
adanych 
wtyczek. 

 

 

 
17.4.2 Brona talerzowa 

 

Istnieje mo� liwo��  regulacji wysoko� ci oraz 
odst� pu brony talerzowej (1) od tarcz 
wkl� s
ych. Im ni� ej i im bli� ej tarcz 
wkl� s
ych, tym lepszy efekt wyrównania 
powierzchni. 
 

Regulacja wysoko � ci 

-  Odbezpieczy�  ko
ki wtykowe (2 i 3) 
poprzez wyci� gni� cie sk
adanej zatyczki 
(5). 

-  Za pomoc�  ko
ka wtykowego (2) ustawi�  

1 
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bron�  talerzow�  (1) na odpowiedniej 
wysoko� ci. 

Regulacja odst � pu 

-  Po ustawieniu wysoko� ci umocowa�  
bron�  talerzow�  (1) za pomoc�  ko
ków 
wtykowych (3) w �� danej pozycji 
roboczej. 

-  Zabezpieczy�  ko
ki wtykowe za pomoc�  sk
adanych wtyczek (5). 

 

Element z rz� dem otworów (4) powinien by�  zawsze ustawiony 
w pozycji prostopad
ej wzgl� dem pod
o� a. 

 

OSTRO� NIE 

 

Strata elementów konstrukcyjnych; kolizja mi � dzy 
elementami konstrukcyjnymi 

Je� li nie zabezpieczy si�  ko
ków wtykowych brony talerzowej, 
mog�  one wypa��  na skutek wibracji powstaj� cych w trakcie 
eksploatacji urz� dzenia. Mo� e to spowodowa�  uderzanie brony 
talerzowej o wa
y. 

·  Ko
ki wtykowe nale� y ka� dorazowo zabezpiecza�  sk
adanymi 
wtyczkami. 

 

 
17.4.3 Blachy kieruj � ce 

 

Istnieje mo� liwo��  regulacji k� tów i 
wysoko� ci po
o� enia blach kieruj� cych (1). 

Blachy kieruj� ce (1) ponownie wype
niaj�  
ziemi�  bruzd�  pozostawion�  przez lew�  
tyln�  tarcz�  wkl� s
� . 

-  Ustawi�  odpowiedni�  pozycj�  blach 
kieruj� cych (1) za pomoc�  � rub 
zaciskowych (2). 

-  Zwróci�  uwag� , aby blachy prowadz� ce (1) by
y po
o� one ni� ej od z� bów (3) 
brony talerzowej. 

4 

2 

3 

3 
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17.4.4 Ogranicznik boczny 

 

 

Ograniczniki boczne (2) zapobiegaj�  
pozostawianiu przez praw�  tyln�  tarcz�  
wkl� s
�  i lew�  przedni�  tarcz�  wkl� s
�  
zewn� trznych bruzd w pod
o� u, wzgl. 
narzucaniu wa
ów. 

Przymocowane s�  za pomoc�  � rub 
zaciskowych bezpo� rednio do ramy 
w
a� ciwego no� nika (1), z mo� liwo� ci�  
przesuwania w bok. 

-  Poprzez urz� dzenie zaciskowe (3) 
ograniczniki boczne mog�  by�  
przestawiane zarówno w przód, jak i w 
ty
, oraz regulowane pod w
a� ciwym 
k� tem. 

W ustawieniu podstawowym 

- ustawiane s�  pod k� tem 5° i  

- dokr� cane w � rodkowym 
po
o� eniu wzd
u� nym do no� nika. 

 

-  Zamocowa�  okr� g
�  d� wigni�  (4) ogranicznika bocznego (2). 

-  Poluzowa�  nakr� tki (5). 

-  Ustawi�  okr� g
�  d� wigni�  (4) z ogranicznikiem bocznym w wybranej pozycji. 

-  Mocno dokr� ci�  nakr� tki (5). 

 

Podczas pracy lewy ogranicznik boczny powinien znajdowa�  si�  
ok. 23 cm, a prawy ok. 14 cm nad ziemi� . 

 

OSTRO� NIE 
Niebezpiecze � stwo spowodowane niezamocowanymi 
elementami. 

1 
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Niezamocowanie ogranicznika bocznego grozi jego obsuni� ciem 
si�  w trakcie jego regulacji. Mo� e to by�  przyczyn�  zmia� d� enia 
r� k lub obra� e�  stóp. 

·  Ograniczniki boczne z zasady powinny by�  mocowane w 
sposób uniemo� liwiaj� cy ich zsuni� cie si� . 

 

 
17.5 Kompaktor systemowy 

17.5.1 Obci �� enie naciskaj � ce na przednich wa
ach krusz � cych 

 
Na zdj� ciu przedstawiono no� nik systemowy z narz� dziami 
doczepianymi Rubin 

Skrócenie lub wyd
u� enie górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1) pozwala na zmniejszenie 
obci�� enia przednich wa
ów krusz� cych 
(2) dzi� ki ci�� arowi ramy no� nej (3). 

 

 

Gleby lekkie (ma
y nacisk) 

Pa
� k podwieszany (4) pola 
kombinowanego spoczywa na wsporniku 
(5). 

 

Gleby � rednie (� redni nacisk) 

Oko
o 1 cm odst� pu mi� dzy pa
� kiem 
podwieszanym (4) a wspornikiem (5). Pole 
kombinowane obci�� ane jest za pomoc�  
spr�� yny (6) cz�� ci�  ci�� aru ramy no� nej. 

 

 

 

6 

1 

5 
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Gleby ci �� kie (mocny nacisk) 

 

 

Oko
o 3 cm odst� pu mi� dzy pa
� kiem 
podwieszanym (4) a wspornikiem (5). Pole 
kombinowane obci�� ane jest za pomoc�  
spr�� yny (6) du��  cz�� ci�  ci�� aru ramy 
no� nej. 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego (7) opu� ci�  
narz� dzie, tak aby odci�� y�  górny 
dr�� ek kieruj� cy (1). 

-  Przesun��  d� wigni�  (8) do góry. 

-  Ustawi�  �� dan�  d
ugo��  górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1). 

-  Zabezpieczy�  górny dr�� ek kieruj� cy (1) 
przed skr� caniem. W tym celu 
przesun��  d� wigni�  (8) do do
u i 
zabezpieczy�  j�  za pomoc�  klamry 
spr�� ynuj� cej. Patrz punkt „Górny 
dr�� ek kieruj� cy”. 

1 
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NIEBEZPIECZE	 STWO 

 

Zagro � enie dla � ycia spowodowane 
niezabezpieczonym górnym dr �� kiem kieruj � cym 

Niezabezpieczony górny dr�� ek kieruj� cy mo� e si�  
samoistnie przestawi�  i rozpa�� . 

Podczas przewozu mo� e doj��  przez to do odchylenia 
si�  narz� dzi doczepianych na zewn� trz, co z kolei mo� e 
by�  przyczyn�  obra� e�  a nawet � mierci innych 
uczestników ruchu drogowego. 

·  Górny dr�� ek kieruj� cy musi zawsze zosta�  
odpowiednio zabezpieczony. 

·  Trzpienie górnego dr�� ka kieruj� cego musz�  by�  
zawsze zabezpieczone. 
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17.5.2 Obci �� enie naciskaj � ce tylnych wa
ów 

 

Obci�� enie naciskaj� ce zmieniane jest za 
pomoc�  zmiany po
o� enia górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1) wzgl� dem dolnego dr�� ka 
kieruj� cego. Trzystopniowe podnoszenie 
hydrauliczne musi zosta�  prze
� czone 
w pozycj�  otwart� . 

 

  

Po
o� enie górnego dr�� ka kieruj� cego 
w pozycji prostopad
ej do dolnego dr�� ka 
kieruj� cego = du� e obci�� enie naciskaj� ce. 

Strome po
o� enie górnego dr�� ka 
kieruj� cego = ma
e obci�� enie 
naciskaj� ce. 

-  W celu odci�� enia danego górnego 
dr�� ka kieruj� cego opu� ci�  
trzystopniowe podnoszenie 
hydrauliczne. 

-  Odbezpieczy�  trzpie�  górnego dr�� ka 
kieruj� cego (2) przy urz� dzeniu 
doczepianym. 

-  Wyci� gn��  trzpie�  górnego dr�� ka 
kieruj� cego (2). 

1 
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-  Przechyli�  d� wigni�  (3) górnego dr�� ka 
kieruj� cego (1) do góry i kr� c� c nim 
o 360° ustawi �  jego d
ugo�� , tak aby 
mo� na by
o po
� czy�  go z wy� ej lub 
ni� ej po
o� onym otworem. 

-  Ponownie zamontowa�  trzpie�  górnego 
dr�� ka kieruj� cego (2). Uchwyt trzpienia 
górnego dr�� ka kieruj� cego z zasady 
musi by�  skierowany ku � rodkowi. Jego 
uchwyt (4) powinien zaskoczy�  w jeden 
z s� siaduj� cych z nim wolnych otworów. 

-  Zabezpieczy�  trzpie�  górnego dr�� ka kieruj� cego (2). 

-  Zabezpieczy�  górny dr�� ek kieruj� cy (1) za pomoc�  d� wigni (3) i klamry 
spr�� ynuj� cej (5). Patrz punkt „Górny dr�� ek kieruj� cy”. 

 

NIEBEZPIECZ
E	 STWO 

 

Zagro � enie � ycia spowodowane niezabezpieczonym górnym 
dr �� kiem kieruj � cym i niezabezpieczonym trzpieniem 
górnego dr �� ka kieruj � cego 

Niezabezpieczony górny dr�� ek kieruj� cy mo� e si�  samoistnie 
przestawi�  i rozpa�� . 

Podczas przewozu mo� e doj��  przez to do odchylenia si�  
narz� dzi doczepianych na zewn� trz, co mo� e by�  przyczyn�  
obra� e�  a nawet � mierci innych uczestników ruchu drogowego. 
Podczas rozk
adania narz� dzi doczepianych mog�  si�  one przez 
to w sposób niekontrolowany nagle same roz
o� y� . 

Mo� e to by�  przyczyn�  uszkodze�  no� nika systemowego 
narz� dzi oraz samych narz� dzi doczepianych w trakcie ich 
sk
adania. 

Narz� dzia doczepiane zmieniaj�  przez to swoje pozycje robocze 
w niekontrolowany sposób. 

·  Górny dr�� ek kieruj� cy zawsze musi zosta�  odpowiednio 
zabezpieczony. 

·  Trzpienie górnego dr�� ka kieruj� cego musz�  by�  zawsze 

3 
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zabezpieczone. 
 

 
17.5.3 Rozk
ad obci �� enia naciskaj � cego tylnych wa
ów 

 

 

 

Dowolna regulacja nacisku na tylne wa
y 
odbywa si�  za pomoc�  regulatora (1) 
z ko
kiem wtykowym (2). Ko
ek wtykowy 
(3) mocuje tylny wa
. 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego opu� ci�  
narz� dzia doczepiane do po
o� enia 
roboczego, aby odci�� y�  ko
ki wtykowe 
(3). 

-  Odbezpieczy�  ko
ki wtykowe (3). 

-  Wyci� gn��  ko
ki wtykowe (3). 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego unie��  
narz� dzia doczepiane do po
o� enia 
roboczego, aby odci�� y�  ko
ki wtykowe 
(2). 

-  Odbezpieczy�  ko
ki wtykowe (2). 

-  Wyci� gn��  ko
ki wtykowe (2). 

-  Wsun��  ko
ki wtykowe (2) w �� dany 
otwór znajduj� cy si�  nad d� wigarami (4). 

-  Zabezpieczy�  ko
ki wtykowe (2). 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego opu� ci�  
narz� dzia doczepiane do po
o� enia 
roboczego. 

-  Wsun��  ko
ki wtykowe (3) w nast� pny 
wolny otwór znajduj� cy si�  bezpo� rednio 
pod d� wigarami (4). 

-  Zabezpieczy�  ko
ki wtykowe (3). 

1 
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OSTRZE� ENIE 

 

Wychylaj � ce si �  wa
y 

Niezabezpieczone ko
ki wtykowe mog�  wysun��  si�  i zgubi� . 
Powi� zane s�  z tym nast� puj� ce zagro� enia: 
Podczas przewozu wa
y mog�  wychyli�  si�  do zewn� trz, co 
spowoduje przekroczenie maksymalnej szeroko� ci transportowej 
urz� dzenia. Mo� e to by�  przyczyn�  obra� e�  innych uczestników 
ruchu drogowego. 

Podczas eksploatacji urz� dzenie wnika zbyt g
� boko w gleb� . 

·  Po wyregulowaniu g
� boko� ci roboczej zabezpieczy�  wszystkie 
ko
ki wtykowe. 

 

 
17.5.4 Spulchniacze � ladów (akcesoria) 

Spulchniacze � ladów (1) ustawi�  oko
o 2–5 cm g
� biej od toru � ladu. W przypadku 
zbyt g
� bokiego ustawienia spulchniaczy na powierzchni�  wydobywana si�  b� dzie 
mokra ziemia. 

 

G
� boko ��  robocza 

Sposób regulacji g
� boko� ci roboczej: 

-  Unie��  doczepiane urz� dzenie, aby 
odci�� y�  spulchniacze � ladów (1). 

-  Odbezpieczy�  ko
ek wtykowy (2). 

-  Przytrzyma�  spulchniacze � ladów (1) 
r� k� . 

-  Wyci� gn��  ko
ek wtykowy (2). 

-  Ustawi�  spulchniacze � ladów (1) w �� danej pozycji. 

-  Wsun��  ko
ek wtykowy (2) w otwór (5) lub (6). 

-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy (2). 
 

Po
o � enie transportowe 

W po
o� eniu transportowym spulchniacze � ladów wystaj�  po bokach urz� dzenia, 
stwarzaj� c zagro� enie dla uczestników ruchu drogowego. Przed przewozem 
nale� y ustawi�  je w po
o� eniu transportowym. 
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-  Unie��  doczepiane urz� dzenie, aby odci�� y�  spulchniacze � ladów (1). 

-  Odbezpieczy�  ko
ek wtykowy (2). 

-  Przytrzyma�  spulchniacze � ladów (1) r� k� . 

-  Wyci� gn��  ko
ek wtykowy (2). 

-  Ustawi�  spulchniacze � ladów (1) mo� liwie jak najwy� ej. 

-  Wsun��  ko
ek wtykowy (2) w otwór (5) lub (6). 

-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy. 
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ZAGRO� ENIE 

 

Gubienie cz �� ci 

Je� eli ko
ki wtykowe nie s�  zabezpieczone, mog�  wypa��  
wskutek wibracji podczas pracy. W wyniku tego cz�� ci mog�  
zgubi�  si�  podczas pracy oraz podczas transportu oraz mog�  
spowodowa�  wypadki oraz uszkodzenia urz� dzenia i ci� gnika. 

·  Ko
ki wtykowe musz�  by�  zawsze zabezpieczone. 
 

 
17.5.5 Przemieszczanie ramy brony 

Rama brony (1) zamontowana jest na ramie kultywatora (2). Istnieje mo� liwo��  
zmiany jej pozycji. Seryjnie ramy brony montowane s�  z przodu urz� dzenia. Tylko 
w przypadku zablokowania si�  z� bów (3), np. ro� linno� ci� , nale� y przemie� ci�  
ram�  brony (1) do ty
u. S
u��  do tego dodatkowe otwory (4) w ramie kultywatora. 

 
 

 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego opu� ci�  
urz� dzenia doczepiane na utwardzon�  i 
g
adk�  powierzchni� . 

-  Odbezpieczy�  ko
ki wtykowe (5) i (6). 

-  Wyci� gn��  ko
ki wtykowe (5) i (6). 

-  Poluzowa�  i zdemontowa�  � ruby (7). 

 

-  Przesun��  ram�  brony (1) do �� danej pozycji. 
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-  Zamontowa�  i doci� gn��  � ruby (7) i nakr� tki. Wsun��  ko
ki wtykowe (5) i (6). 
Patrz punkt „G
� boko��  robocza z� bów”. 

-  Zabezpieczy�  wszystkie ko
ki wtykowe. 
 

 
17.5.6 G
� boko ��  robocza z � bów 

G
� boko��  robocza z� bów (1) nastawiana jest za pomoc�  mechanizmu do 
nastawiania (2). 

 
 

-  Za pomoc�  trzystopniowego podnoszenia hydraulicznego lekko wychyli�  
urz� dzenia doczepiane. 

-  Odbezpieczy�  ko
ki wtykowe (3). 

-  Wyci� gn��  ko
ki wtykowe (3). 

-  Za pomoc�  trzystopniowego podnoszenia hydraulicznego ca
kowicie opu� ci�  
urz� dzenia doczepiane. 

-  Odbezpieczy�  ko
ki wtykowe (4). 

-  Wyci� gn��  ko
ki wtykowe (4). 

-  Wsun��  ko
ki wtykowe (4) w �� dane otwory p
yty do nastawiania (5), która 
znajduje si�  ponad no� nikiem ramy (6). 

-  Zabezpieczy�  ko
ki wtykowe (4). 

-  Za pomoc�  trzystopniowego podnoszenia hydraulicznego lekko wychyli�  
urz� dzenia doczepiane. 
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-  Wsun��  ko
ki wtykowe (3) bezpo� rednio poni� ej no� nika ramy (6). 

-  Zabezpieczy�  ko
ki wtykowe (3). 
 

 
17.5.7 Szyny tn � ce 

 

Szyny tn� ce (1) spi� trzaj�  ziemi�  w 
walcach krusz� cych (2). Dzi� ki temu gleba 
jest intensywnie kruszona i wyrównywana. 

Szyny tn� ce (1) s�  ustawione poprawnie, 
gdy spi� trzaj�  ziemi�  w walcach 
krusz� cych (2) i jednocze� nie ich za 
bardzo nie wyhamowuj� . 

Regulacja wrzeciona 

Podstawowa regulacja szyn tn� cych (1) przed pierwszym u� yciem: 

Przekr� ci�  wrzeciono (3) zgodnie z kierunkiem ruchu wskazówek zegara a�  
do wyczucia oporu. 

Przekr� ci�  wrzeciono (3) o pi�� , sze��  obrotów wstecz. 

W przypadku, gdy szyny tn� ce nie s�  jeszcze optymalnie wyregulowane, 
przekr� ci�  wrzeciono (3) zgodnie z kierunkiem ruchu wskazówek zegara => 
wi� kszy efekt spi� trzania. 

Przekr� ci�  wrzeciono (3) przeciwnie do kierunku ruchu wskazówek zegara => 
mniejszy efekt spi� trzania. 

W przypadku wrzeciona (3) przekr� conego do pozycji zerowej spr�� yna (4) 
zapobiega spi� trzaniu zbyt du� ej ilo� ci ziemi przez szyn�  tn� c�  (1). 
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Hydrauliczna regulacja szyny tn � cej 

Dzi� ki hydraulicznej regulacji szyny tn� cej istnieje mo� liwo��  krótkotrwa
ego 
hydraulicznego „otwarcia” szyny tn� cej (1). Jest to konieczne np. wówczas, gdy 
w przypadku gleby zmiennej spi� trzona zostanie zbyt du� a ilo��  ziemi, co 
prowadzi do zatrzymania si�  walców krusz� cych (2), lub gdy istnieje obawa, � e 
walce krusz� ce (2) mog�  si�  zapcha� . 

 

K� t otwarcia regulowany jest za 
pomoc�  mechanizmu do 
nastawiania (3). 

-  Odbezpieczy�  ko
ek wtykowy (4). 

-  Wyci� gn��  ko
ek wtykowy (4). 

-  Wsun��  ko
ek wtykowy (4) w 
�� dany otwór. 

3 3 

1 
2 

6 

5 
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-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy (4). 

Zwi� kszanie k� ta otwarcia – wsun��  ko
ek wtykowy (4) w tylny otwór (5). 

Zmniejszanie k� ta otwarcia – wsun��  ko
ek wtykowy (4) w przedni otwór (5). 

 
 

Otwarcie szyny tn� cej odbywa si�  za pomoc�  odpowiedniego urz� dzenia 
steruj� cego, dzia
aj� cego jednokierunkowo. 

Otwieranie szyny tn� cej – ustawi�  urz� dzenie steruj� ce na funkcj�  „T” = zbiornik 

Sprowadzanie szyny – ustawi�  urz� dzenie steruj� ce na funkcj�  „P” = ci� nienie 

W przypadku, gdy szyny tn� ce (1) musz�  by�  otwierane stosunkowo cz� sto, 
oznacza to, � e nie zosta
y optymalnie wyregulowane. Nale� y wówczas przekr� ci�  
wrzeciono (6) o pó
 obrotu w lewo. 
 

 

1 

2 

6 

5 
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17.5.8 Regulowane p
yty boczne 

Regulacja wysoko� ci p
yt bocznych (1) s
u� y do zapobiegania powstawaniu 
nasypów. W razie konieczno� ci istnieje mo� liwo��  ich regulacji. Sposób obni� ania 
i podwy� szania p
yt bocznych: 

 

 

 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego opu� ci�  
urz� dzenia doczepiane. 

-  Podeprze�  p
yty boczne (1) z przodu 
i z ty
u wraz z p
yt�  po� redni�  (2). 

-  Poluzowa�  i zdemontowa�  � ruby (3) 
i (4). 

	 ruby (4) mocuj�  ochron�  przed 
kamieniami (5). Przestawi�  równie�  
pozycj�  ochrony przed kamieniami (5).  

-  Ustawi�  p
yty boczne (1) wraz z p
yt�  
po� redni�  (2) w �� danej pozycji. 

-  Z przodu i z ty
u wsun��  po jednej � rubie 
(3) i lekko je doci� gn�� . 

-  Nast� pnie zamontowa�  reszt�  � rub (3). 

-  Mocno dokr� ci�  wszystkie � ruby (3). 

-  Zamontowa�  ochron�  przed kamieniami (5) – jak uprzednio za pomoc�  � ruby 
(4). 	 ruba (4) musi by�  po
o� ona w jednej linii ze � rubami (3). 

-  Mocno dokr� ci�  � ruby (4).  

2 

3 
4 

1 

1 
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17.5.9 Ochrona przed kamieniami 

 

System ochrony przed kamieniami (5) 
umiejscowiony jest od wewn� trz przy 
p
ytach bocznych (1), bezpo� rednio za 

o� yskiem wa
ów krusz� cych. Zapobiega 
blokowaniu si�  kamieni. W przypadku 
obni� enia lub podwy� szenia pozycji p
yt 
bocznych (1) nale� y pami� ta�  o 
przemieszczeniu ochrony przed 
kamieniami (5). 	 ruby mocuj� ce p
yt 
bocznych i ochrony przed kamieniami 
musz�  by�  po
o� one w jednej linii. 

 

 

1 
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17.6 Wa
y 

17.6.1 Informacje ogólne 

Narz� dzia doczepiane mog�  zosta�  wyposa� one w ró� ne typy wa
ów – patrz 
tabela z zestawieniem rodzajów wa
ów. Ze wzgl� du na brak konieczno� ci 
dokonywania specyficznej regulacji montowanych fabrycznie wa
ów i 
kultywatorów dla kompaktora systemowego nie zosta
y one uwzgl� dnione w 
poni� szej tabeli. 

Rodzaj wa
u  
Narz� dzia 

doczepiane 
Smaragd 9 U  

Narz� dzia 
doczepiane 
Rubin 9 U  

RSW 400 x x 

RSW 540 x x 

Wa
 rurowy 

RSW 600  x 

DRF 400 x x Wa
 podwójny 

DRR 400 x x 

Wa
 trapezowy TPW 500  x 

Wa
 z� baty ZPW 500 x x 

Wa
 gumowy GRW 590 x x 

Wa
 no� owy MSW 600 x x 
 

Wa
y rurowe oraz wa
y podwójne nie wymagaj�  dalszej regulacji. 

Wa
y trapezowe, wa
y z� bate i wa
y gumowe wyposa� one s�  w regulowane 
zgarniacze, które wymagaj�  okresowej regulacji – patrz punkt „Zgarniacze”. 

Wa
y no� owe wyposa� one s�  w zgarniacz w formie zespo
u tn� cego z z� bami, 
posiadaj� cy ró� norodny zakres regulacji – patrz punkt „Wa
y no� owe”. 
 

 



 Ustawienia 

 

100 

17.6.2 Zgarniacze 

 

 

Regulacja odst� pu zgarniaczy od p
aszcza 
wa
u (1) mo� liwa jest w przypadku wa
ów 
typu 500. 

W wa
ach z� batych regulacja odbywa si�  
za pomoc�  nakr� tek nastawczych (4), 
w wa
ach trapezowych za pomoc�  
nakr� tek mimo� rodowych (2). 

Przed przestawieniem nakr� tki 
mimo� rodowej nale� y poluzowa�  � rub�  (3) 
przynale�� c�  do danej nakr� tki, któr�  
nale� y dokr� ci�  po dokonaniu regulacji. 

Odst � p zgarniaczy od p
aszcza wa
u 

Regulacja odst� pu zgarniaczy (1) od 
p
aszcza wa
u (5) dobywa si�  zgodnie 
z podanymi poni� ej wskazówkami. 

Wskazówki odnosz�  si�  do wszystkich 
typów wa
ów z� bowych i trapezowych. 

Ustawi�  dany zgarniacz wa
ów gumowych w taki sposób, aby znajdowa
 si�  w 
odst� pie od 8 mm do 12 mm od gumowych uszczelek. 
 

 

 

 

 

 

Zgarniacze ulepszone 

 

 

 

Zgarniacze z tworzywa sztucznego 
(przylegaj� ce do p
aszcza wa
u (5) z 
zachowaniem w
a� ciwego napr�� enia) 

 

5 

1 

5 
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Zgarniacze z pancerzem 
lub zgarniacze widiowe 

 

 
17.6.3 Zgarniacze wa
ów gumowych 

 

Zgarniacze (6) wa
ów gumowych (7) maj�  
otwory wzd
u� ne umo� liwiaj� ce ich regulacj� . 

-  Poluzowa�  nakr� tk�  
samozabezpieczaj� c�  (8). 

-  Ustawi�  dany zgarniacz wa
ów 
gumowych w taki sposób, aby znajdowa
 
si�  w odst� pie od 8 mm do 12 mm od 
gumowych uszczelek. 

-  Dokr� ci�  nakr� tk�  samozabezpieczaj� c� . 
 

 
17.7 Wa
y no � owe 

17.7.1 G
� boko ��  robocza no � y 

 

G
� boko��  robocza no� y (6) ustawiana jest 
za pomoc�  ko
ków wtykowych (3) w 
nast� puj� cy sposób: 

-  Obróci�  wrzeciona zgodnie z ruchem 
wskazówek zegara do oporu, a�  ko
ki 
wtykowe zostan�  odci�� one (3). 

-  Odbezpieczy�  i wyci� gn��  ko
ki wtykowe 
(3) ponad p
yt�  oporow�  (1).  

-  Odchyli�  wrzecionami (2) ramiona no� ne  
(4) do wymaganej pozycji. 

5 

1 

7 

6 
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-  W
o� y�  ko
ki wtykowe (3) w jeden z 
wolnych otworów ramion no� nych (4). 

-  Zawleczkami zabezpieczy�  ko
ki 
wtykowe (3). 

-  Wrzeciona (2) z powrotem ustawi�  nieco 
w kierunku przeciwnym do ruchu 
wskazówek zegara, aby je odci�� y� . 

  
 

6 
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17.7.2 Odchylanie si �  no� y 

Odchylanie si�  no� y (6) do góry 
ograniczona jest za pomoc�  ko
ków 
wtykowych (5). W razie potrzeby 
dopuszczalne jest niewielkie odchylanie 
si�  do góry. 

17.7.3 Pozycja no � y 

No� e generalnie przykr� cone s�  w 
przedniej pozycji do ramy no� y (7). W razie 
zu� ycia mo� na prze
o� y�  no� e (6) do ty
u. 
 

17.7.4 Ustawienie ramy no � y 

Je� eli zakres nastawczy za pomoc�  
ko
ków wtykowych (3) jest 
niewystarczaj� cy, ram�  no� y (7) mo� na 
podnie��  w powi� zaniu z ramionami 
no� nymi (4). W tym celu zdemontowa�  
� ruby z otworów (8) i prze
o� y�  ram�  no� y 
(7). 

W przypadku skrajnie lepkiej lub lekkiej gleby zaleca si�  podnie��  wy� ej no� e. 

Je� eli wymagana jest wi� ksza intensywno��  pracy, no� e (6) musz�  zosta�  
umieszczone w ni� szej pozycji. Odbywa si�  to poprzez prze
o� enie ramy no� y (7) 
w dó
. 

 

OSTRO� NIE 

 

Gubienie cz �� ci 

Je� eli ko
ki wtykowe nie s�  zabezpieczone, mog�  wypa��  
wskutek wibracji podczas pracy. 

·  Ko
ki wtykowe musz�  by�  zawsze zabezpieczone zawleczkami. 

 

 
17.8 System prowadzenia wg
 � bnego 

 System prowadzenia wg
� bnego (1) 
z 
� cznikami poci� gowymi (2) 

5 
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3 
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zamontowany zosta
 z ty
u przy osi (3) 
no� nika systemowego narz� dzi. 
Urz� dzenia doczepiane stabilizowane s�  
bocznie za po� rednictwem 
� czników 
poci� gowych (2) i kieszeni doczepnych. 
Dzi� ki temu zostaje polepszone 
prowadzenie boczne urz� dze�  
doczepianych. 

Rolki (4) 
� czników poci� gowych zachodz�  
podczas pracy w kieszenie doczepne 
i podtrzymywane s�  w ten sposób w 
permanentnej pozycji za pomoc�  spr�� yn 
(5). 

 

 

W zale� no� ci od sposobu zastosowania 

� czniki poci� gowe (2) mog�  odchyla�  si�  
ruchem odwrotnym do si
y spr�� yn (5) lub 
ich odchy
 mo� e zosta�  ograniczony za 
pomoc�  ko
ków wtykowych (6). 

W przypadku urz� dze�  typu Rubin 9 U nie 
wolno ogranicza�  odchy
u. 

 

 

W po
� czeniu z urz� dzeniami doczepianymi typu Rubin 9 U 

� czniki poci� gowe mog�  przej��  wy
� cznie si
�  poci� gow� . 
Nale� y wówczas odbezpieczy�  i zdemontowa�  ko
ki wtykowe (6) i 
umie� ci�  je w skrzynce na narz� dzia. 

 

W po
� czeniu z urz� dzeniami doczepianymi typu Smaragd 9 U urz� dzenia 
doczepiane wprowadzane s�  przodem poprzez system prowadzenia wg
� bnego 
(1) wraz z ko
ami wsporczymi na odpowiedni�  g
� boko��  robocz� . Patrz punkt 
„Ko
a wsporcze”. 

System prowadzenia wg
� bnego (1) nale� y wówczas ustawi�  za pomoc�  ko
ków 
wtykowych (6) w taki sposób, aby urz� dzenia doczepiane wprowadzane by
y na 
dan�  g
� boko��  robocz�  po� rodku z przodu. 

5 
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 przedni otwór => wi� ksza g
� boko��  robocza 

 tylny otwór => mniejsza g
� boko��  robocza 

Urz� dzenia doczepiane wprowadzane s�  na dan�  g
� boko��  robocz�  przodem, 
poprzez ko
a wsporcze, które nale� y odpowiednio wyregulowa� . Patrz punkt „Ko
a 
wsporcze”. 

 

Generalnie g
� boko��  robocza narz� dzi doczepianych 
prowadzona jest za pomoc�  wa
ów. System prowadzenia 
wg
� bnego: 

- polepsza boczne prowadzenie narz� dzi doczepianych typu 
Rubin oraz 

- zapobiega zbyt g
� bokiemu zapadaniu si�  � rodkowych 
z� bów narz� dzi doczepianych typu Smaragd. 

Z tego wzgl� du 
� czniki poci� gowe mog�  zosta�  obci�� one tylko 
cz�� ci�  ci�� aru urz� dzenia. 

 

 
17.9 Ko
a wsporcze (tylko w przypadku narz � dzi doczepianych 

Smaragd U9) 

Ko
a wsporcze zamontowane s�  z przodu ramy i wraz z systemem prowadzenia 
wg
� bnego s
u��  do polepszenia prowadzenia narz� dzi doczepianych. 

 

Ko
a wsporcze nie mog�  by�  zbyt obci�� one. Mo� e to mie�  
negatywny wp
yw na procesy wci� gania urz� dze�  doczepianych. 

 

 

-  Za pomoc�  trzystopniowego 
podnoszenia hydraulicznego unie��  
urz� dzenia doczepiane. 

-  Regulacja wysoko� ci odbywa si�  
poprzez ko
ek wtykowy (2) i d� wigni�  
mimo� rodow�  (1). 

-  D� wigni�  mimo� rodow�  (1) ustawi�  
bezpo� rednio nad konsol�  (3) i 
zabezpieczy�  za pomoc�  sk
adanej 
zatyczki. 

2 1 
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Na zdj� ciach zaprezentowane zosta
y ko
a 
wsporcze innego urz� dzenia, którego regulacja 
odbywa si�  w bardzo podobny sposób. 

-  Odci�� y�  ko
ek wtykowy (2) poprzez 
przechylenie d� wigni mimo� rodowej (1). 

-  Odbezpieczy�  i wyci� gn��  ko
ek 
wtykowy (2). 

-  Przechylaj� c d� wigni�  mimo� rodow�  (1) 
ustawi�  ko
o wsporcze w �� danej 
pozycji. 

-  Ponownie osadzi�  ko
ek wtykowy. 

-  Zabezpieczy�  ko
ek wtykowy (2) za 
pomoc�  sk
adanej zatyczki. 

 

 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo obra � e�  spowodowanych 
ko
em wsporczym 

W przypadku równoczesnego demonta� u ko
ka wtykowego 
i d� wigni mimo� rodowej ko
o wsporcze nie jest podtrzymywane 
i niczym niezabezpieczone ze� lizguje si�  w dó
. Mo� e to 
doprowadzi�  do przygniecenia i obra� e�  stóp. 

·  Nigdy nie demontowa�  równocze� nie ko
ka wtykowego i 
d� wigni mimo� rodowej. 

·  Zabezpieczy�  d� wigni�  mimo� rodow�  za pomoc�  sk
adanej 
zatyczki. 
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18 KONSERWACJA/NAPRAWA 

18.1 Specjalne wskazówki bezpiecze � stwa 

18.1.1 Informacje ogólne 

OSTRZE� ENIE 

 

Wskazówki dotycz � ce konserwacji i napraw 

W trakcie przeprowadzania robót konserwacyjnych i napraw 
istnieje sta
e niebezpiecze� stwo odniesienia obra� e� . 

·  Stosowa�  wy
� cznie odpowiednie: narz� dzia, pomosty, podesty 
i elementy wsporcze. 

·  Zawsze zak
ada�  odzie�  ochronn� . 

·  Prace konserwacyjne i naprawy przeprowadza�  wy
� cznie na 
roz
o� onym i opuszczonym urz� dzeniu lub na urz� dzeniu 
zabezpieczonym przed roz
o� eniem lub opuszczeniem 
odpowiednimi elementami wsporczymi. 

 

18.1.2 Kwalifikacje pracowników 

OSTRO� NIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane 
niedostatecznymi kwalifikacjami personelu konserwac yjnego 
i naprawczego 

Przeprowadzenie prac konserwacyjnych i napraw uwarunkowane 
jest odpowiednimi kwalifikacjami personelu. 

·  Wszystkie prace konserwacyjne i naprawy opisane w punkcie 
„KONSERWACJA/NAPRAWA” mog�  zosta�  przeprowadzone 
wy
� cznie przez wykwalifikowany i przeszkolony 
personel techniczny. 

·  W szczególno� ci prace dotycz� ce regulacji i naprawy uk
adu 
hamulcowego powinny zosta�  podj� te wy
� cznie przez 
autoryzowany warsztat lub uznan�  jednostk�  serwisuj� c� . 

·  Wszystkie prace konserwacyjne i naprawy nieopisane w 
punkcie „KONSERWACJA/NAPRAWA” mog�  zosta�  podj� te 
wy
� cznie przez autoryzowany warsztat. 
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18.1.3 Odzie�  ochronna 

OSTRO� NIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane brakiem odzie � y 
ochronnej 

W trakcie prac konserwacyjnych, napraw i czyszczenia sprz� tu 
istnieje podwy� szone ryzyko wypadku. 
·  Zawsze zak
ada�  odpowiedni�  odzie�  ochronn� . 

 

18.1.4 Wy
� czanie urz � dzenia w celu konserwacji/naprawy 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane 
rozruchem ci � gnika 

Uruchomienie ci� gnika podczas prac konserwacyjnych/naprawy 
grozi obra� eniami cia
a. 
·  Przed podj� ciem jakichkolwiek prac nale� y unieruchomi�  

ci� gnik. Zabezpieczy�  ci� gnik przed przypadkowym rozruchem. 
Wyj��  kluczyk ze stacyjki. 

·  Przed urz� dzeniem i ci� gnikiem ustawi�  tablic�  ostrzegawcz�  
informuj� c�  osoby postronne o prowadzonych pracach 
konserwacyjnych. 

·  Za pomoc�  klinów zabezpieczy�  ci� gnik przed stoczeniem si� . 
 

18.1.5 Prace zwi � zane z uk
adem hydraulicznym 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane wypryskuj � c�  
ciecz �  hydrauliczn �  

Ciecz (olej hydrauliczny) wydostaj� ca si�  pod wysokim ci� nieniem 
na zewn� trz urz� dzenia mo� e przenikn��  przez skór�  i 
spowodowa�  ci�� kie obra� enia. W razie obra� e�  cia
a 
natychmiast skontaktowa�  si�  z lekarzem. 
·  Przed podj� ciem prac zwi� zanych z uk
adem hydraulicznym 

nale� y wypu� ci�  ci� nienie znajduj� ce si�  w obr� bie uk
adu. 

·  Podczas prac zwi� zanych z uk
adem hydraulicznym nale� y 
zawsze nosi�  odpowiedni�  odzie�  ochronn� . 
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18.1.6 Prace zwi � zane z uk
adem elektrycznym 

OSTRO� NIE 

 

Uszkodzenie urz � dzenia spowodowane prac �  pod napi � ciem 

Pozostawienie urz� dzenia pod
� czonego do zasilania sieciowego 
ci� gnika podczas prac konserwacyjnych i napraw skutkuje 
uszkodzeniem uk
adu elektrycznego. 
·  Przed podj� ciem jakichkolwiek prac z uk
adem elektrycznym 

urz� dzenia od
� czy�  zasilanie sieciowe ci� gnika. 
 

18.1.7 Prace pod uniesionym urz � dzeniem 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane opuszczeniem 
i roz
o � eniem si �  elementów konstrukcyjnych urz � dze�  

Prowadzenie prac pod uniesionym urz� dzeniem lub w pobli� u 
obróconych elementów konstrukcyjnych urz� dze�  stwarza 
� miertelne niebezpiecze� stwo. 

·  Zawsze zabezpiecza�  ci� gnik przed stoczeniem si� . Wyj��  
kluczyk ze stacyjki i zabezpieczy�  ci� gnik przed 
nieupowa� nionym uruchomieniem. 

·  Podeprze�  i zabezpieczy�  uniesione lub obrócone elementy 
konstrukcyjne urz� dze�  za pomoc�  odpowiednich elementów 
wsporczych. 
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18.1.8 U� ywane narz � dzia 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane u � yciem 
nieodpowiednich narz � dzi 

U� ycie nieodpowiednich lub uszkodzonych narz� dzi skutkuje 
wypadkami przy pracy i prowadzi do powa� nych obra� e�  cia
a. 

·  Wszelkie prace przy urz� dzeniu wykonywa�  wy
� cznie z 
zastosowaniem odpowiednich i w pe
ni sprawnych narz� dzi. 
Odnosi si�  to zw
aszcza do u� ycia podno� ników. 

 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo urazów pleców 

Nieodpowiednia pozycja cia
a podczas monta� u i mocowaniu 
ci�� kich/obszernych elementów urz� dze�  mo� e by�  przyczyn�  
urazów pleców wymagaj� cych d
ugotrwa
ej rekonwalescencji. 

·  Prace monta� owe i konserwacyjne mog�  zosta�  
przeprowadzane wy
� cznie przez wykwalifikowany i 
przeszkolony personel techniczny. 

·  Wszelkie prace przy urz� dzeniu wykonywa�  wy
� cznie z 
zastosowaniem odpowiednich i w pe
ni sprawnych narz� dzi. 
Odnosi si�  to zw
aszcza do u� ycia podno� ników. 

 

OSTRZE� ENIE 

 

Niebezpiecze � stwo wypadku spowodowane ze � lizguj � cymi 
si �  narz � dziami 

U� ycie du� ej si
y, np. podczas luzowania � rub, mo� e by�  
powodem ze� lizgni� cia si�  narz� dzi. W wyniku tego mo� e doj��  
do obra� e�  r� k spowodowanych ich zetkni� ciem si�  z ostrymi 
kantami elementów. 

·  Unika�  u� ycia du� ej si
y poprzez zastosowanie odpowiednich 
� rodków pomocniczych (np. przed
u� ek). 

·  Sprawdza�  � ruby, nakr� tki itp. pod k� tem zu� ycia, w razie 
konieczno� ci zasi� ga�  porad fachowca. 
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18.2 Ochrona � rodowiska 

 

Prosz�  zadba�  o to, aby wszystkie materia
y pomocnicze i 
eksploatacyjne u� ywane podczas konserwacji i piel� gnacji u-
rz� dzenia usuwane by
y zgodnie z wymogami ochrony 
� rodowiska. 

Cz�� ci ponownie wprowadzi�  do obiegu materia
ów, które 
mog�  by�  ponownie przetwarzane. Prosz�  przestrzega�  
przepisów obowi� zuj� cych w Pa� stwa kraju. 

 

 
18.3 Smarowanie 

OSTRZE� ENIE 

 

Uszkodzenia oczu spowodowane smarem 

Powodem uszkodzenia oczu podczas konserwacji punktów 
smarowania mo� e by�  smar wypryskuj� cy pod wysokim 
ci� nieniem spomi� dzy elementów konstrukcyjnych. W razie 
obra� e�  natychmiast skontaktowa�  si�  z lekarzem. 

·  Podczas smarowania nosi�  odpowiedni�  odzie�  ochronn� , 
zw
aszcza okulary ochronne. 

-  Smarowa�  punkty smarowania wed
ug harmonogramu smarowania. 
Dodatkowo przed ka � d�  przerw �  zimow �  i przed d
u � szym przestojem 
urz � dzenia nale � y: 

-  Nasmarowa�  wszystkie ko
ki wtykowe. 

-  Nasmarowa�  wszystkie t
oczyska cylindrów hydraulicznych smarem 
niezawieraj� cym kwasów. 

-  Nasmarowa�  wszystkie powierzchnie nara� one na rdz� , jak np.: lemiesze, 
tarcze wkl� s
e, tarcze zewn� trzne, blachy prowadz� ce itp. 

-  Zamkn��  kaptury ochronne instalacji spr�� onego powietrza i uk
adu 
hydraulicznego. 
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18.4 Przerwy mi � dzy przegl � dami konserwacyjnymi 

18.4.1 Po pierwszym uruchomieniu (najpó � niej po dwóch godzinach) 

Kontrola  Co nale � y zrobi � ? 

Nakr� tki kó
 -  Dokr� ci�  wszystkie nakr� tki kó
 w
a� ciwym momentem 
doci� gaj� cym – patrz punkt „Momenty doci� gaj� ce”. 

Z
� cza gwintowane -  Dokr� ci�  wszystkie pozosta
e � ruby i nakr� tki przy 
urz� dzeniu w
a� ciwym momentem doci� gaj� cym. 
Patrz punkt „Momenty doci� gaj� ce”. 
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18.4.2 Codzienne kontrole 
  

Kontrola  Co nale � y zrobi � ? 

Opony -  Skontrolowa�  opony pod k� tem uszkodze�  
i zu� ycia. 

-  Skontrolowa�  i wzgl. skorygowa�  ci� nienie 
w oponach. 

 Patrz punkt „Ogumienie/ci� nienie”. 

W�� e hydrauliczne -  Skontrolowa�  w�� e hydrauliczne pod k� tem 
uszkodze�  i nieszczelno� ci. Bezzw
ocznie 
wymieni�  uszkodzone b� d�  wadliwe w�� e 
hydrauliczne. W�� e hydrauliczne nale� y 
wymieni�  najpó� niej po 6 latach od daty ich 
produkcji. Stosowa�  wy
� cznie w�� e 
hydrauliczne autoryzowane przez firm�  
Lemken. 

Urz� dzenia 
zabezpieczaj� ce 

-  Skontrolowa�  prawid
owo��  dzia
ania 
urz� dze�  zabezpieczaj� cych. 

 Patrz punkt „Urz� dzenia zabezpieczaj� ce”. 
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18.4.3 Cotygodniowe kontrole 
  

Kontrola Co nale � y zrobi � ? 

Nakr� tki kó
 -  Skontrolowa�  w
a� ciwe mocowanie 
wszystkich nakr� tek kó
, w razie potrzeby 
dokr� ci�  nakr� tki kó
 w
a� ciwym momentem 
doci� gaj� cym. 

Z
� cza gwintowane -  Dokr� ci�  wszystkie � ruby i nakr� tki przy 
urz� dzeniu w
a� ciwym momentem 
doci� gaj� cym. 

-  W razie konieczno� ci zabezpieczy�  z
� cza 
gwintowane � rodkiem do zabezpieczania 
� rub. 

 Patrz punkt „Momenty doci� gaj� ce”. 

Zbiornik spr�� onego 
powietrza 

-  Przy pomocy zaworu odwadniaj� cego 
opró� ni�  zbiornik spr�� onego powietrza z 
wody. 

 Patrz punkt „Odwadnianie zbiornika 
spr�� onego powietrza”. 

Filtr spr�� onego 
powietrza 

-  Oczy� ci�  filtr uk
adu hamulcowego. 

 Patrz punkt „Czyszczenie filtrów”. 
 

18.4.4 Comiesi � czne kontrole 
  

Kontrola  Co nale � y zrobi � ? 

Urz� dzenia uprawowe -  Skontrolowa�  wszystkie narz� dzia uprawowe 
(tarcze wkl� s
e, tarcze, lemiesze, z� by brony, 
blachy prowadz� ce itp.) pod k� tem zu� ycia. 
W razie konieczno� ci wymieni�  zu� yte 
element na nowe. 
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18.4.5 Plan smarowania 
  

 
Przy wszelkich czynno� ciach smarowania u� ywa�  wy
� cznie 
smarów wysokiej jako� ci, które s�  przyjazne dla � rodowiska. 

   

Co 
10 

Co 
20 

Co 
50 

Co 
100 

Pozycja  
(patrz 
rys. XX)  

Ilo ��  
punktów 

smarowania  roboczogodzin  

Przed 
przerw �  
zimow �  

Po przerwie 
zimowej  

a) 2    X X X 

b) 2    X X X 

c) 2  X   X X 

d) 4  X   X X 

e) 4  X   X X 

f) 4   X  X X 

g) 2   X  X X 

h) 4    X X X 

i) 1*    X X X 

j) 8   X  X X 

k) 8     X X 

l) 2   X  X X 

m) 2   X  X X 

n) 2* X    X X 

o) 1*  X     

p) 1    X X X 

q) 1    X X X 

r) 1   X  X X 

s) 2  X   X X 

t) 3  X   X X 
* Ilo��  gniazd smarownych na jednostk� . 
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18.4.6 Wykaz miejsc smarowania 

  

a) Przeguby ramy sk
adanej b) Przeguby ramy podstawowej 

  
c) Przeguby dolnego dr�� ka kieruj� cego d) Trzpienie cylindrów hydraulicznych 

  
e) Przeguby stabilizatora wahad
a f) O�  hamulcowa 

 

a 

b 

c 
d 

e 
f 
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g) O�  hamulcowa h) Przeguby górnego dr�� ka kieruj� cego 

  

i) Przeguby tarcz wkl� s
ych (Rubin) 
j) Przeguby ramy (Rubin) 

k) Górny dr�� ek kieruj� cy (Rubin/Smaragd) 

 
 

l) 	o � ysko ko
a wsporczego (Smaragd) m) Uk
ad prowadzenia wg
� bnego 

g 

h 

i 

k j 

l 

m 
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n) Przeguby zabezpieczenia przed przeci�� eniem 

(Smaragd) 
o) 	o � ysko tarczy wkl� s
ej (Smaragd) 

  
p) Podpórka q) 	o � ysko ko
a 

t) Przeguby wysi� gnika 

 

 

s) Trzpienie cylindra hydraulicznego 

t) Przeguby wysi� gnika 
 

 

 

n 
o 

p 

q 
r t 

s 

t 

t 
t 
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18.5 Momenty doci � gaj � ce 

18.5.1 Nakr � tki kó
 
 

� rednica / 
gwint 

Moment 
doci � gaj � cy 

[Nm] 

M12x1,5 80 

M14x1,5 125 

M18x1,5 290 

M20x1,5 380 

M22x1,5 510 
 

18.5.2 Pozosta
e po
aczenia � rubowe 
 

� rednica / 
gwint 

Klasa wy-
trzyma
o � ci 8.8  

[Nm] 

Klasa wy-
trzyma
o � ci 
10.9 [Nm] 

Klasa wy-
trzyma
o � ci 
12.9 [Nm] 

M6 9,7 13,6 16,3 

M8 / M8x1 23,4 32,9 39,6 

M10 / M10x1,25 46,2 64,8 77,8 

M12 / M12x1,25 80,0 113 135 

M14 127 178 213 

M16 / M16x1,5 197 276 333 

M20 382 538 648 

M24 / M24x2 659 926 1112 

M30 / M30x2 1314 1850 2217 
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18.6 Odwadnianie zbiornika spr �� onego powietrza 

 

Nale� y zadba�  o regularny odp
yw 
skropliny ze zbiornika spr�� onego 
powietrza (2). 

-  Trzpie�  (1) zaworu odwadniaj� cego 
poci� gn��  albo nacisn��  w bok. 

Skropliny zostan�  wypchni� te ze zbiornika 
przez spr�� one powietrze. 

 

 
18.7 Regulacja hamulca 

 

Hamulec nale� y wyregulowa� , gdy 
d� wignie hamulcowe (1) odchylane s�  przy 
hamowaniu o ponad 40 mm. 

Za pomoc�  � ruby nastawczej (2) 
wyregulowa�  hamulec w taki sposób, aby 
d� wignia hamulcowa wychylana by
a tylko 
na 25–35 mm. 

Regulacja hamulca musi zosta�  
przeprowadzona przez specjalist� . 

 

 
18.8 Wymiana ok
adzin hamulcowych 

Prosz�  regularnie kontrolowa�  stan ok
adzin hamulcowych. 

Zu� yte wyk
adziny hamulcowe wymieni�  na odpowiednie nowe w 
specjalistycznym warsztacie. 
 

 

1 

2 

2 

1 
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18.9 Czyszczenie filtra 

 

-  Prosz�  odstawi�  urz� dzenie i od
� czy�  
w�� e hamulcowe. 

-  Wyci� gn��  blach�  zabezpieczaj� c�  (1) i 
wyj��  wk
ad filtra z obudowy filtra (2). 
(Wk
ad filtra utrzymywany jest w jednej 
pozycji za pomoc�  spr�� yny.) 

-  Przedmucha�  wk
ad filtra spr�� onym powietrzem. W zale� no� ci od stopnia 
zabrudzenia w razie potrzeby wymieni�  wk
ad filtra. 

-  Ponownie w
o� y�  wk
ad filtra. 

-  Ponownie za
o� y�  blach�  zabezpieczaj� c� . 
 

 

2 
1 



 Dane techniczne 

 

122 

19 DANE TECHNICZNE 

19.1 Przybli � one wymiary (w cm) 

 No� nik systemowy 
Gigant 12/1000  

No� nik systemowy Gigant 12/1200 
No� nik systemowy Gigant 12S/1200  

 Rubin 9 U  Smaragd 9 U  Kompaktor 
systemowy  Rubin 9 U  

D
ugo ��  bez ko
a 
serwomechanizmu  865 865 865 865 

D
ugo ��  z ko
em 
serwomechanizmu  1 080 1 080 1 080 1 080 

Szeroko ��  350 350* 350* 400 

Wysoko ��  420–480 420–480 420–480 420–480 
 

* 400 cm z ogumieniem 800/40-26.5. 
 

19.2 Przybli � ony ci �� ar (w kg) 

 No� nik systemowy 
Gigant 12/1000  

No� nik systemowy Gigant 12/1200 
No� nik systemowy Gigant 12S/1200  

 Rubin 9 U  Smaragd 9 U  Kompaktor 
systemowy  Rubin 9 U  

Bez ko
a 
serwomechanizmu  13 572* 12 046* 11 544** 14 936* 

Z ko
em 
wsporczym 
serwomechanizmu  

14 572* 13 046* 12 544** 15 936* 

Z ko
em 
uniwersalnym 
serwomechanizmu  

14 672* 13 146* 12 644** 16 036* 

Ko
o wsporcze 
serwomechanizmu  1 000 1 000 1 000 1 000 

Ko
o uniwersalne 
serwomechanizmu  1 100 1 100 1 100 1 100 

Nadwaga przy 
wale gumowym 
pier � cieniowym 
GRW 590 

675 900 - 900 

* Z wa
em podwójnym DRF 400. 

** Z wa
em Crosskill.
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Przybli� one si
y obci�� enia i nacisk na osie (w kg) 

 No� nik systemowy 
Gigant 12/1000  No� nik systemowy Gigant 12/1200  

 Rubin 9 U  Smaragd 9 U  Kompaktor 
systemowy  Rubin 9 U  

Maks. 
dopuszczalny 
nacisk na o �  
podwozia  

16 000 16 000 16 000 16 000 

Maks. 
dopuszczalny 
nacisk na o �  ko
a 
uniwersalnego 
serwomechanizmu  

3 000 3 000 3 000 3 000 

Maks. 
dopuszczalna si
a 
obci �� enia  

3 500 3 500 3 500 3 500 

Maks. 
dopuszczalny 
nacisk na o �  przy 
ogumieniu 
800/45-26.5 

14 800 14 800 14 800 14 800 

Maks. 
dopuszczalny 
nacisk na o �  przy 
ogumieniu 
580/65-R 22.5 

13 200 13 200 13 200 13 200 

Nacisk na o �  (bez 
uniwersalnego 
ko
a 
serwomechanizmu)  

11 800 10 000 9 700 12 400 

Nacisk na o �  
(z ko
em 
wsporczym 
serwomechanizmu)  

13 000 11 200 10 900 13 600 

Nacisk na o �  
(z uniwersalnym 
ko
em 
serwomechanizmu 
w po
o � eniu 
transportowym)  

9 600 7 700 7 400 10 700 

Si
a obci �� enia  1 800 2 000 1 900 2 600 
* Z wa
em podwójnym DRF 400. 

** Z wa
em Crosskill. 
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Podane warto� ci mog�  by�  nieco wy� sze lub ni� sze (w zale� no� ci od 
zastosowanego wa
u). 
 
19.3 Ogumienie/ci � nienie powietrza 

19.3.1 Podwozie 
Podwozie mo� e zosta�  wyposa� one w ogumienie, którego rodzaje zosta
y 
przedstawione w poni� szej tabeli. 

Przedstawione minimalne i maksymalne dopuszczalne ci� nienie powietrza w 
oponach zale� ne jest od wielko� ci opon, ich profilu, liczby PR oraz indeksu „load 
index”. Liczba PR, wzgl. indeks „load indeks”, oraz symbol (nazwa) profilu zosta
y 
wybite na oponie. 
 

Nazwa Profil  Load 
Index  

Min. 
dopuszczalne 

ci � nienie 
powietrza 
(w barach)  

Maks. 
dopuszczalne 

ci � nienie 
powietrza 
(w barach)  

580/65R22.5 Twin Radial 159 D 3,0 3,2 

800/45-26.5 T404 172 A 8 2,6 2,8 
 

 

19.3.2 Ko
a wsporcze i ko
a serwomechanizmu 
Nazwa Profil  Ply-rating 

[PR]  
Min. 

dopuszczalne 
ci � nienie 
powietrza 
(w barach)  

Maks. 
dopuszczalne 

ci � nienie 
powietrza 
(w barach)  

550/45-22.5  12 2,5 3,2 

10.0/80-12 AW 8 2,6 2,8 
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OSTRZE� ENIE 

 

Zagro � enie spowodowane niew
a � ciwym ci � nieniem powietrza  

Zbyt wysokie ci� nienie powietrza wewn� trz opony mo� e 
spowodowa�  jej p� kni� cie, zbyt niskie ci� nienie powietrza 
wewn� trz opony mo� e by�  przyczyn�  jej przeci�� enia. 

Jest to przyczyn�  odchyle�  biegu narz� dzia od wyznaczonej trasy 
oraz mo� e spowodowa�  utrudnienia i zagro� enie dla innych 
uczestników ruchu drogowego. 
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O	 WIADCZENIE dla WE o ZGODNO	 CI  

z dyrektyw�  WE 89/392/EWG 

 

My,  

 Lemken GmbH & Co. KG 

 Weseler Str. 5 

 D-46519 Alpen, 

 

o� wiadczamy wy
� cznie na w
asn�  odpowiedzialno�� , � e produkt  

 

LEMKEN Gigant 12 + 12 S ___ ___ ___ ___ ___ ___ 

Fabrikat  Typ Nr. fabyczny 
 

do którego odnosi si�  niniejsze o� wiadczenie, odpowiada w zakresie wyposa� enia 
fabrycznej dostawy podstawowym wymaganiom bezpiecze� stwa i higieny pracy 
wg dyrektywy WE 89/392/EWG. 

 

Alpen,    

Miejsce i data wystawienia  Podpis osoby uprawnionej 
 

 

 

 

 

G.Giesen 

(Entwicklung und Konstruktion) 

 J. Roelse 

(Technische Dokumentation) 

 


